
บันทึกหลังการจัดการเรียนรู ้
รหัสวิชา 2567-30100-1016 รายวิชา นิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
เทคนิคยานยนตไ์ฟฟ้า เทคนิคยานยนต์ไฟฟ้า/1 2569 (สยฟ.1/1 )  

ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา จำนวน  
วันท่ี 24 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 1 คน , สาย 1 คน ,  

 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 



แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 



สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 



 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายณัฐพงศ์ ผลหิรญั (ลาป่วย) , นายธีรภัทร พอควร (สาย) ,  

 

 
 

วันท่ี 24 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 1 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง



แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 



 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายณัฐพงศ์ ผลหิรญั (ลาป่วย) ,  

 

 
 

วันท่ี 24 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 1 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 



บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 



10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ



อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 



และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายณัฐพงศ์ ผลหิรญั (ลาป่วย) ,  

 

 
 

วันท่ี 25 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 



 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 



 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 25 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 



ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 



ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 



ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 



วันท่ี 25 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 



10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าท่ี และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 



 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปญัหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขียนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 



2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 26 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 3 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 



ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 



แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 



10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายรพีภัทร เทพพิทักษ์ (ลาป่วย) , นายสิทธินนท์ คันธภูมิ (ลาป่วย) , นายอัษฎาภร ศรีภริมย์ (ลาป่วย) ,  

 

 
 

วันท่ี 26 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 2 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 



 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 



 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าท่ี และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 



 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปญัหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขียนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 



รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายสิทธินนท์ คันธภูมิ (ลาป่วย) , นายอัษฎาภร ศรีภริมย์ (ลาป่วย) ,  

 

 
 

วันท่ี 26 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน ลาป่วย 3 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่



สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 



 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายรพีภัทร เทพพิทักษ์ (ลาป่วย) , นายสิทธินนท์ คันธภูมิ (ลาป่วย) , นายอัษฎาภร ศรีภริมย์ (ลาป่วย) ,  

 

 
 

วันท่ี 27 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน สาย 2 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์



จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 



บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายภานุวัฒน์ ทวีจรัสชัย (สาย) , นายอนุชา - (สาย) ,  

 

 
 

วันท่ี 27 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 



หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 



 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 



ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 



และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 27 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 



 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 



วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา



เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม



กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 28 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน สาย 2 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 



 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 



บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 



10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขียนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายพงษ์พัทธ์ แพรพันธ์ (สาย) , นายภควัต เอี่ยมสะอาด (สาย) ,  

 

 
 



วันท่ี 28 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 



10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 



 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับที่ซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขยีนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 



2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 28 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 15 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บทที่ 1 เรื่อง หลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของ
อากาศอัด หลักการส่งถ่ายกำลังดว้ยลม และหลักการทำงานพ้ืนฐานของระบบนิวเมติกส์ได้ สามารถจำแนกองค์ประกอบของ
ระบบและอธิบายการทำงานเบื้องต้นได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส ์และยังไม่สามารถเช่ือมโยงความสัมพันธ์ระหว่าง
แหล่งจ่ายลม อุปกรณ์ควบคุม และอุปกรณ์ทำงานได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้แผนภาพระบบนิวเมติกส์ ตัวอยา่งอุปกรณ์จริง และสือ่วิดีโอประกอบการอธิบาย พร้อมให้ผู้เรียนวเิคราะห์
เส้นทางการไหลของลมจากแหล่งจ่ายไปยังอุปกรณ์ทำงาน 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 



ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบนิวเมติกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายการทำงานและความสมัพันธ์ของ
องค์ประกอบต่าง ๆ ในระบบได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการสาธิตระบบนิวเมติกสจ์ากชุดฝึกจริง และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์การทำงานของระบบจากสถานการณ์ที่กำหนด 
 
บทที่ 2 เรื่อง อุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถระบช่ืุอ หน้าท่ี และหลักการทำงานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ได้ เช่น เครื่องอัดอากาศ ถัง
เก็บลม ชุดเตรียมลม วาล์ว และอปุกรณ์ควบคมุต่าง ๆ สามารถจับคูส่ัญลักษณ์กับอุปกรณ์จริงและอธิบายหน้าที่ของอุปกรณไ์ด้
ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างช่ือ หน้าท่ี และสัญลักษณ์ของอุปกรณ์แตล่ะชนิด โดยเฉพาะอุปกรณ์ทีม่ีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดจ้ัดอุปกรณ์จริงให้ผู้เรยีนศึกษาและสังเกต พร้อมใช้ตารางเปรียบเทยีบช่ือ สัญลักษณ์ หน้าที ่และหลักการทำงาน
ของอุปกรณ์แต่ละชนิด และใหผู้้เรยีนทำกิจกรรมจับคู่สญัลักษณ์กับอุปกรณ ์
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจดจำอุปกรณ์และหน้าท่ีของอุปกรณ์ไดด้ีขึ้น สามารถอ่านสัญลักษณ์พื้นฐานและเช่ือมโยงสัญลักษณ์กับอุปกรณ์
จริงได้ถูกต้อง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมใหผู้้เรียนได้ฝึกจำแนกอุปกรณ์จากของจริงและฝึกอ่านสัญลักษณ์อย่างต่อเนื่อง เพื่อเพิ่มความแม่นยำในการ
นำไปใช้เขียนวงจร 
 
บทที่ 3 เรื่อง อุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุม 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 



แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ทำงานและวาล์วควบคุมในระบบนิวเมติกสไ์ด้ 
สามารถจำแนกกระบอกสูบแบบทำงานทางเดียวและแบบทำงานสองทาง รวมถึงสามารถอธิบายหน้าที่ของวาล์วควบคุม
ทิศทาง วาล์วควบคุมอัตราการไหล และวาล์วควบคุมความดันไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับจำนวนพอร์ต ตำแหน่ง และหน้าท่ีของวาล์วควบคุมแต่ละประเภท รวมทั้งยังไม่สามารถ
เชื่อมโยงตำแหน่งวาล์วกับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้อยา่งถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและกระบอกสบูจริงประกอบการสาธติ พร้อมอธิบายเส้นทางการไหลของลมในแตล่ะตำแหน่งของวาล์ว 
และให้ผูเ้รียนทดลองเปลี่ยนตำแหน่งวาล์วเพื่อสังเกตการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถแยกประเภทและอธิบายหน้าท่ีของวาล์วและอุปกรณท์ำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของวาล์ว
กับทิศทางการเคลื่อนที่ของกระบอกสูบได้ถูกต้องมากขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมฝึกต่อวงจรจริง โดยเริม่จากวงจรง่ายไปสู่วงจรที่มีอปุกรณ์ควบคมุหลายชนิด เพื่อพัฒนาทักษะการวิเคราะห์
ระบบของผู้เรียน 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 4 เรื่อง การเขียนผังวงจรนิวเมติกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอ่านและเขียนสัญลักษณม์าตรฐานของอุปกรณ์ในระบบนิวเมติกส์ และสามารถนำสญัลักษณ์มา
เขียนเป็นผังวงจรนิวเมติกส์พื้นฐานได้ สามารถกำหนดตำแหน่งอุปกรณ์และแสดงเส้นทางการไหลของลมได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่
กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังวางตำแหน่งสัญลักษณ์อุปกรณไ์ม่ถูกต้อง และสับสนเกี่ยวกับการเช่ือมต่อพอร์ตของวาล์ว รวมถึงยังไม่
สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมในผังวงจรได้อย่างเป็นระบบ 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์ของอุปกรณ์และสาธิตการเขียนผังวงจรทีละขั้นตอน ตั้งแต่แหล่งจ่ายลม ชุดเตรียมลม วาล์ว
ควบคุม ไปจนถึงอุปกรณ์ทำงาน พร้อมให้ผู้เรียนฝึกเขียนวงจรตามโจทย์ท่ีกำหนด 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถเขียนสัญลักษณ์และเช่ือมต่ออุปกรณ์ในผังวงจรได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถอ่านเส้นทางการไหลของลมและ
อธิบายลำดับการทำงานของวงจรได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มแบบฝึกหัดการเขียนวงจรจากระดบัพ้ืนฐานไปสู่ระดับท่ีซับซอ้น และให้ผู้เรียนทดลองนำผังวงจรที่เขียนไปต่อวงจรจริง
เพื่อเปรียบเทยีบผลการทำงาน 
 
บทที่ 5 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนื่อง 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการทำงานของวงจรนิวเมติกส์แบบควบคุมลำดับงานต่อเนือ่ง และสามารถวิเคราะห์
ลำดับการทำงานของกระบอกสูบตามเงื่อนไขที่กำหนดได ้
 
ผู้เรยีนสามารถนำความรู้เกีย่วกับวาล์วควบคุม อุปกรณ์ตรวจจับตำแหน่ง และอุปกรณ์ควบคุมต่าง ๆ มาประยุกต์ใช้ในการ
เขียนและต่อวงจรนิวเมติกส์แบบลำดับงานได้ สามารถตรวจสอบการทำงานของวงจรและแก้ไขข้อผิดพลาดเบื้องต้นไดผ้่าน
เกณฑ์ที่กำหนด 
 



10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการกำหนดลำดับการทำงานของกระบอกสูบ และการเลือกใช้อุปกรณ์ควบคุมใหเ้หมาะสม
กับเง่ือนไขของวงจร รวมถึงยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมต่อวงจรบางจุด 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้แบ่งขั้นตอนการทำงานออกเป็นลำดับ เริ่มจากการวิเคราะห์โจทย์ กำหนดลำดับการเคลื่อนท่ีของกระบอกสูบ เลือก
อุปกรณ์ เขียนผังวงจร และจึงนำไปต่อวงจรจริง พร้อมสาธิตตัวอยา่งวงจรและให้ผูเ้รียนฝึกปฏิบตัิเป็นกลุ่ม 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานและเขียนวงจรนิวเมติกส์ไดเ้ป็นระบบมากขึ้น สามารถต่อวงจรตามเงื่อนไขที่กำหนด 
และสามารถตรวจสอบข้อผิดพลาดของวงจรเบื้องต้นไดด้้วยตนเอง 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปญัหาเป็นฐาน โดยกำหนดสถานการณ์งานจริงให้ผู้เรยีนออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยตนเอง 
และเพิ่มการฝึกต่อวงจรจริงจากวงจรง่ายไปสู่วงจรควบคมุลำดับงานที่ซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการคดิวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาทางช่าง 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 31 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน สาย 1 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 



ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ



 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายวงศกร คล้ายรักษา (สาย) ,  

 

 
 

วันท่ี 31 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น



กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 



 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 31 สิงหาคม 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน สาย 1 คน ,  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 



บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 



10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 



10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 



ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

รายชื่อนักเรียนท่ีขาดเรยีน ลาป่วย ลากิจ มาสาย 
นายวงศกร คล้ายรักษา (สาย) ,  

 

 
 

วันท่ี 1 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 



10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่



วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 



ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 



 

 
 

วันท่ี 1 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 



บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 



 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 



ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 1 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 



ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ



 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 2 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 



 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยังไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 



บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส ์
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 



10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 



 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 2 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 



ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 



 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทกึผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 



1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได ้
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 



 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 3 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน



เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 



2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 



ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 



 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 3 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 



บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 



วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ



กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 



 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก



สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 3 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 



 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ



วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 



แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 



 
 

วันท่ี 4 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้



 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 



10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ



ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 



Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 4 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย



ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 



ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทกึผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 



ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได ้
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 



รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

วันท่ี 4 กันยายน 2569 สัปดาห์ที่ 16 จำนวน 19 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 6 เรื่อง หลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์ สามารถอธิบายคุณสมบัติของของ
ไหล หลักการส่งถ่ายกำลังด้วยของเหลว และความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นท่ีได้ สามารถอธิบายหลักการทำงาน
พื้นฐานของระบบไฮดรอลิกส์และตอบคำถามตามเนื้อหาที่เรียนไดผ้า่นเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนเกีย่วกับความสมัพันธ์ระหว่างแรง ความดัน และพื้นที่ รวมทั้งยังไม่สามารถเช่ือมโยงหลักการ
ทางทฤษฎีกับการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์จริงได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้อธิบายหลักการทำงานโดยใช้แผนภาพและตัวอย่างระบบไฮดรอลิกส์ พร้อมยกตัวอย่างการประยุกต์ใช้ในงาน
เครื่องจักรกลและงานยานยนต์ และให้ผูเ้รียนฝึกวิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมันและการถ่ายทอดกำลังในระบบ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนมีความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการทำงานของระบบไฮดรอลิกส์เพิม่ขึ้น สามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างแรง ความดัน 
และพื้นที่ และสามารถเชื่อมโยงหลักการกับการใช้งานจริงได้ดีขึ้น 
 



2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมทดลองหรือสาธิตระบบไฮดรอลิกส์จากชุดฝึกจริง เพื่อให้ผู้เรียนไดส้ังเกตการทำงานและวิเคราะห์การถ่ายทอด
กำลังของของไหลด้วยตนเอง 
 
บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู ้
 
บทที่ 7 เรื่อง อุปกรณ์ต้นกำลังระบบไฮดรอลิกส ์
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของอุปกรณ์ต้นกำลังในระบบไฮดรอลิกสไ์ด้ สามารถจำแนก
ส่วนประกอบของชุดต้นกำลัง เช่น ถังพักน้ำมันไฮดรอลิกส์ ปั๊มไฮดรอลิกส์ มอเตอร์ต้นกำลัง อุปกรณ์กรอง และอุปกรณ์
ประกอบอ่ืน ๆ ได้ และสามารถจบัคู่ช่ืออุปกรณ์กับหน้าท่ีได้ถูกต้องผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนระหว่างประเภทของปั๊มไฮดรอลิกส์และหน้าที่ของอุปกรณ์แต่ละชนิด รวมทั้งยงัไม่สามารถอธิบาย
ความสัมพันธ์ระหว่างอุปกรณ์ต้นกำลังกับการสร้างอัตราการไหลและความดันในระบบได้อย่างชัดเจน 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้อุปกรณ์จริงและภาพประกอบในการอธิบาย พร้อมสาธิตเส้นทางการไหลของน้ำมันจากถังพักผ่านปั๊มและเข้าสู่
วงจรไฮดรอลิกส์ และให้ผูเ้รียนทำกิจกรรมจำแนกประเภทและหน้าที่ของอุปกรณ์ 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกอุปกรณต์้นกำลังและอธิบายหน้าท่ีของแต่ละอุปกรณ์ได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของ
อุปกรณ์ต้นกำลังกับระบบไฮดรอลกิส์โดยรวมได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกปฏิบัติในการตรวจสอบและจำแนกอุปกรณ์จริง รวมทั้งให้ผู้เรียนฝึกวิเคราะห์อาการผิดปกติของอุปกรณ์ต้น
กำลังเบื้องต้น 
 
 
บทที่ 8 เรื่อง วาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส ์



รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหน้าที่และหลักการทำงานของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานในระบบไฮดรอลิกส์ได้ สามารถ
จำแนกวาล์วควบคุมทิศทาง วาล์วควบคุมความดัน และวาล์วควบคมุอัตราการไหล รวมถึงสามารถอธิบายหลักการทำงานของ
กระบอกสูบและมอเตอรไ์ฮดรอลิกส์ไดผ้่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังสับสนเกีย่วกับสญัลักษณ์ของวาล์วและหน้าท่ีของวาล์วแต่ละประเภท รวมทั้งยังไมส่ามารถเช่ือมโยงการ
ทำงานของวาล์วกับทิศทางและความเร็วของอุปกรณ์ทำงานได้อย่างถูกต้อง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ใช้วาล์วและอุปกรณ์ทำงานจริงประกอบการสาธิต พร้อมอธิบายสญัลักษณ์และเส้นทางการไหลของน้ำมันในแต่ละ
ตำแหน่งของวาล์ว และใหผู้้เรยีนฝกึจับคู่สัญลักษณ์กับอุปกรณจ์ริง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถจำแนกประเภทและหน้าที่ของวาล์วและอุปกรณ์ทำงานได้ชัดเจนขึ้น สามารถอ่านสญัลกัษณ์พื้นฐานและ
วิเคราะห์ทิศทางการไหลของน้ำมนัได้ดีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มกิจกรรมการต่อวงจรไฮดรอลิกส์จริง โดยเริ่มจากวงจรพื้นฐานและเพิ่มระดับความซับซ้อน เพื่อพัฒนาทักษะการ
วิเคราะห์และการแก้ไขปญัหาของผู้เรยีน 
 
บทที่ 9 เรื่อง การออกแบบและเขยีนวงจรนิวเมติกส์ไฟฟ้าและไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 



พบว่าผู้เรียนส่วนใหญส่ามารถอธิบายหลักการควบคุมระบบนิวเมตกิส์และไฮดรอลิกสด์้วยระบบไฟฟ้า สามารถอ่านและเขียน
สัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและสัญลักษณ์ของอุปกรณ์นิวเมติกสแ์ละไฮดรอลิกส์ และสามารถออกแบบวงจรควบคุมเบื้องต้นตาม
เงื่อนไขที่กำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 
ผู้เรยีนสามารถวิเคราะหค์วามสัมพันธ์ระหว่างวงจรควบคุมทางไฟฟ้ากับวงจรกำลังของนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถ
ตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรได้ในระดบัเบื้องต้น 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังมีความสับสนในการอ่านสัญลักษณ์ทางไฟฟ้าและการเช่ือมโยงวงจรควบคมุกับวงจรนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมถึงมีข้อผิดพลาดในการกำหนดจุดต่อและลำดบัการทำงานของวงจร 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนได้ทบทวนสัญลักษณ์และหลักการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้าที่เกี่ยวข้อง พร้อมสาธิตการออกแบบวงจรทีละขั้นตอน 
ตั้งแต่การวิเคราะหเ์งื่อนไข การเลอืกอุปกรณ์ การเขยีนวงจรควบคุม และการเชื่อมโยงกับวงจรกำลัง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาที่ส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถอ่านและเขียนวงจรควบคุมได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเชื่อมโยงการทำงานของอุปกรณไ์ฟฟ้ากับอุปกรณ์นิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกส์ และสามารถวิเคราะหล์ำดับการทำงานของวงจรไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรเพิ่มการฝึกออกแบบและต่อวงจรจริง โดยใช้โจทยส์ถานการณ์จำลองจากงานอุตสาหกรรม เพื่อให้ผู้เรยีนไดฝ้ึกวิเคราะห์ 
ออกแบบ ทดสอบ และแก้ไขวงจรด้วยตนเอง 
 
 
บทที่ 10 เรื่อง วงจรนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ควบคมุด้วยโปรแกรมเมเบลิลอจิกคอนโทรล (PLC) 
รหัสวิชา 30101-1016 วิชางานนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ 
แผนกวิชาช่างยนต์ 1/2569 (สยฟ1/1) 
ครูผูส้อน นายรัฐพล ภุมมา 
วันท่ี กันยายน 2569 
 
10. บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกดิขึน้กับผู้เรยีน 
พบว่าผู้เรียนส่วนใหญม่ีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลกิส์ด้วยโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรล (PLC) สามารถอธิบายหน้าท่ีและหลักการทำงานเบื้องต้นของ PLC สามารถวิเคราะห์อินพุตและเอาต์พุต และ
สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของอุปกรณ์ตามเงื่อนไขทีก่ำหนดได้ผ่านเกณฑ์ที่กำหนด 
 



ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงโปรแกรม PLC กับอุปกรณ์ตรวจจับ วาล์วควบคุม และอุปกรณ์ทำงานของระบบนิวเมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ รวมทั้งสามารถตรวจสอบลำดับการทำงานของวงจรและแกไ้ขข้อผิดพลาดเบื้องต้นได้ 
 
10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
ผู้เรยีนบางส่วนยังไม่คุ้นเคยกับการกำหนดตำแหน่งอินพุตและเอาตพ์ุต รวมถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ Ladder 
Diagram และยังมีข้อผิดพลาดในการเชื่อมโยงโปรแกรมกับอุปกรณจ์ริง 
 
10.3 การแก้ไขปัญหา 
ครูผูส้อนไดส้าธิตการกำหนดอินพุตและเอาต์พุต การเขียนโปรแกรม Ladder Diagram และการเช่ือมต่อ PLC กับอุปกรณ์นิว
เมติกส์และไฮดรอลิกส์ทลีะขั้นตอน พร้อมให้ผู้เรยีนฝึกเขียนโปรแกรม ทดสอบการทำงาน และแกไ้ขข้อผิดพลาดจาก
สถานการณ์จำลอง 
 
1. ผลการแกไ้ขปัญหาทีส่่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 
ผู้เรยีนสามารถกำหนดอินพุตและเอาต์พุตได้ถูกต้องมากขึ้น สามารถเขียนและทดสอบโปรแกรม PLC เบื้องต้นได้ และสามารถ
เชื่อมโยงการทำงานระหว่าง PLC กับระบบนิวเมติกส์และไฮดรอลิกส์ไดด้ีขึ้น 
 
2. แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
ควรจัดกิจกรรมการเรียนรู้แบบปฏบิัติจริง โดยให้ผู้เรียนออกแบบวงจร กำหนดอินพุต–เอาต์พุต เขียนโปรแกรม PLC ต่อวงจร 
ทดสอบการทำงาน และวิเคราะหแ์ก้ไขข้อผิดพลาดตามสถานการณท์ี่กำหนด เพื่อพัฒนาทักษะการคิดวิเคราะห์และการ
แก้ปัญหาในงานระบบอัตโนมตั ิ

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 
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