
 

 
 

 

 
 

แผนการจัดการเรียนรู้ 
 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) 
สาขาวิชาช่างกลโรงงาน 

กลมุอาชีพอุตสาหกรรมการผลิต 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 

 
โดย 

นายพทิวัส ยืนยง 
 
 

รหัสวิชา 20102-2016 วิชา ระบบสงกําลังเครือ่งมือกล 
 
 
 
 
 

วิทยาลัยเทคนิคบางสะพาน 
 
 

สำนักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา        กระทรวงศึกษาธิการ 



 

 
 

 
คำนำ 

      แผนการจัดการเรียนรู้  วิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล (Machine Tool Power Transmission)  รหัสวิชา   
20102-2016  ท–ป–น  2-0-2  นี้ มุ่งเน้นสมรรถนะและบูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง ได้จัดทำขึ้น
เพื่อใช้เป็นคู่มือประกอบการเรียนการสอนในรายวิชาเพื่อพัฒนาผู้เรียนเป็นสำคัญ ตามหลักสูตรประกาศนียบัตร
วิชาชีพ พุทธศักราช 2562 สำนักงานคณะกรรมการ การอาชีวศึกษา กระทรวงศึกษาธิการ  
 การจัดทำได้มีการพัฒนาเพ่ือให้เหมาะสมกับผู้เรียน โดยแบ่งเนื้อหาออกเป็น 11 หน่วย 
การเรียนรู้ ประกอบด้วย 
              1)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล 
              2)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 
              3)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเฟอืงและโซ่ 
              4)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
              5)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิ้ง 
              6)  ระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
              7)  ระบบส่งกําลังเครื่องเจาะ และระบบส่งกําลังเครื่องกลึง 
              8)  ระบบส่งกําลังเครื่องไส 
  9) ระบบส่งกําลังเครื่องเจียระไน 
   
        พร้อมทั้ง แบบฝึกหัด ใบงาน แบบทดสอบพร้อมเฉลย และสื่อการเรียนการสอนต่าง ๆ เพื่อให้ผู้เรียนได้ฝึก
ทักษะในสถานการณ์ต่าง ๆ มีทักษะการคิดและแก้ปัญหา และบูรณาการกับการทำงานตามสาขาอาชีพต่าง ๆ 
ต่อไป 
 ผู้จัดทำหวังว่าแผนการจัดการเรียนรู้เล่มนี้คงจะเป็นแนวทางและเป็นประโยชน์ต่อผู้เรียน และผู้สนใจทั่วไป 
หากมีข้อเสนอแนะประการใด ผู้จัดทำยินดีน้อมรับไว้เพื่อปรับปรุงในโอกาสต่อไป 
 
 
   
                                                                             (นายพิทวัส ยืนยง) 
                                                                                         ครูผู้สอน 
                วิทยาลัยเทคนิคบางสะพาน 

 
 



 

 
 

 
 

สารบัญ 
หน้า 

คำนำ  
สารบัญ  
หลักสูตรรายวิชา x 
มาตรฐานอาชีพ (ถ้ามี) x 
ตาราวิเคราะห์หน่วยการเรียนรู้ x 
หน่วยการเรียนรู้ x 
ตารางวิเคราะห์พฤติกรรมการเรียนรู้ x 
หน่วยที่ 1 เรื่อง/งาน ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล          x 

แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 2 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 3 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 4 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 5 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิ้ง x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 



 

 
 

ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 6 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 7 เรื่อง/งาน ระบบส่งกําลังเครื่องเจาะและระบบส่งกําลังเครื่องกลึง x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 8 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องไส x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

หน่วยที่ 9 เรื่อง/งานระบบส่งกําลังเครื่องเจียระไน x 
แผนการจัดการเรียนรู้ x 
ใบความรู้ x 
ใบงาน x 
แบบประเมินความสามารถในการปฏิบัติงาน/ผลลัพธ์การเรียนรู้/สมรรถนะ x 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 
 

หลักสูตรรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม กลุ่มอาชีพ อุตสาหกรรมการผลิต สาขาวิชา ช่างกลโรงงาน 
รหัส 20102-2016 ชื่อวิชา ระบบสงกําลังเครื่องมือกล 

ทฤษฎี  2 ชั่วโมง/สัปดาห์  ปฏิบัติ 0 ชั่วโมง/สัปดาห์  จำนวน      2       หน่วยกิต 
 

อ้างอิงมาตรฐาน 
มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 

ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา 
         ตรวจสอบระบบการทํางานของเครื่องจักร ระบบหลอลื่น วิธีการสงกําลังของเครื่องมือกลแบบตางๆ ตาม
มาตรฐานการปฏิบัติงาน 
จุดประสงค์รายวิชา เพ่ือให้ 

1. เขาใจเกี่ยวกับหลักการของระบบสงกําลังเครื่องมือกล  
2. คํานวณการสงกําลังเครื่องมือกล  
3. มีกิจนิสัยในการทํางานอยางมีระเบียบแบบแผน มีความรับผิดชอบตอตนเอง และสวนรวม  
4. มีคุณธรรม จริยธรรม คุณลักษณะที่พึงประสงคที่ดีในการทํางานดวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย มี

ความคิดสรางสรรคเปน ระเบียบ สะอาด ตรงตอเวลา ความซื่อสัตยรับผิดชอบ และรักษา สภาพแวดลอม  
5. สามารถประยุกตใชงานของระบบสงกําลังเครื่องมือกล ตามหลักการและกระบวนการ เพื่อพัฒนา และ

สนับสนุนงานอาชีพ 
สมรรถนะรายวิชา  

1. แสดงความรูเกี่ยวกับหลักการและกระบวนการ การคํานวณการสงกําลังเครื่องมือกล  
2. ประยุกตการสงกําลังในงานเครื่องมือกล 

คำอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเกี ่ยวกับหลักการทํางานของระบบสงกําลัง ตรวจสอบระบบตนกําลัง ตรวจสอบระบบสงกําลัง 

ตรวจสอบระบบการทํางานของเครื่องจักร ระบบหลอลื่น วิธีการสงกําลังของเครื่องมือกลแบบตางๆ เครื่องเจาะ 
เครื่องกลึง เครื่องเจียระไน เครื่องกัด คํานวณการสงกําลัง และการบํารุงรักษาเครื่องกลไฟฟา 
 

 
 
 
 



 

 
 

 
 

มาตรฐานอาชีพ (ถ้ามี) 
 

หน่วยงานรับรองมาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) 
มาตรฐานอาชีพ  สาขาวิชาชีพ ช่างกลโรงงาน 
อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 

ยานยนต ระดับ 3 
หน่วยสมรรถนะ สมรรถนะย่อย เกณฑ์การ

ปฏิบัติงาน 
วิธีประเมิน 

รหัส คำอธิบาย รหัส คำอธิบาย 
AMP-
ZZZ-
3-
032ZB 

ตรวจสอบระบบการ
ทำงานของเครื่องจักร
ตามแผนงานรายวัน/
รายเดือน/รายปี 

040411 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
040412 
 
 
 
 
 
 
 
 
040412  

อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/ราย
ปี 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
เตรียมเครื่องมือในการ
ตรวจสอบระบบการ
ทำงานของเครื่องจักร 
 
 
 
 
 
 
ตรวจสอบระบบการ
ทำงานของเครื่อง จักร 

1.1 บอก
รายละเอียดใน
แผนงานรายวัน / 
รายเดือน / รายปี 
1.2 เข้าใจระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักรตาม
แผนงาน 
1.3 บอกชื่อ/
สัญลักษณ์ของ
ระบบการทำงาน
ในเครื่องจักร 
1.1 บอกรายการ
เครื่องมือในการ
ตรวจสอบ 
1.2 เลือกใช้
ประเภทเครื่องมือ
ในการตรวจสอบ 
1.3 บอกวิธีการใช้
เครื่องมือในการ
ตรวจสอบ 
1.1 บอกวิธี
ตรวจสอบระบบ

 
1. ข้อสอบ
ข้อเขียน 
- แบบทดสอบ
ปรนัย ชนิด 4 
ตัวเลือก และ/
หรือ 
- แบบทดสอบ
แบบเติมคําหรือ
ตอบสั้น 
2. สาธิตการ
ปฎิบัติงาน 

- แบบฟอร์ม
ประเมินผลการ
สาธิตการ
ปฏิบัติงาน 

3. แฟ้มสะสม
ผลงาน เป็น
ข้อมูลและ
หลักฐานที่แสดง
ถึงความรู้ 
ความสามารถ 
และ



 

 
 

การทำงานของ
เครื่องจักร 
1.2 ตรวจสอบ
ระบบต้นกำลัง 
1.3 ตรวจสอบ
ระบบส่งกำลัง 
1.4 ตรวจสอบ
ระบบหล่อลื่น 

ประสบการณ์ที่ 
เกี่ยวข้องกับการ
วางแผนการ
บริหารการซ่อม
บํารุงเชิง
พยากรณ์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 
 
 

ตารางวิเคราะห์หน่วยการเรียนรู้ 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 
 

งานหลัก 
(Duty) 

งานย่อย 
(Task) 

สมรรถนะย่อย 
(มาตรฐานอาชีพ) 

ความรู้ 
ในการปฏิบัติงาน 

ทักษะ 
ในการปฏิบัติงาน 

งานหลัก 1 1. บอกระบบการ
ส่งกำลัง
เครื่องมือกลได้ 

2. บอกชิ้นส่วนที่ใช้
ในระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกลได้ 

3. เลือกใช้ชิ้นส่วน
เครื่องมือกลส่ง
กำลังได้ถูกต้อง 

4. เปรียบเทียบ
ความแตกต่างของ
ชิ้นส่วนแต่ละชนิด
ได ้  

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับระบบส่ง
กําลังเครื่องมือกล
ตามหลักการทํางาน 
2 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชิ้นส่วนที่ใช้
ในระบบส่งกําลัง
เครื่องมือกล  

 

 

งานหลัก 2 1.ชนิดของ
สายพาน 
2.การคำนวณ
ระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกลด้วย
สายพานแบน 
5.ข้อด-ีข้อจำกัด 
ในการส่งกำลังด้วย
สายพาน 
 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิด ข้อดี-
ข้อจํากัด ในการส่ง
กําลังดว้ยสายพาน 
2 คํานวณระบบส่ง
กําลังเครื่องมือกล
ด้วยสายพาน 

 

 



 

 
 

งานหลัก 3 1 ระบบส่งกําลัง
เครื่องมือกลด้วย
เฟือง 
2 ระบบส่งกําลัง
เครื่องมือกลด้วยโซ่  
3 ข้อดี-ข้อจํากัด 
ในการส่งกําลังด้วย
เฟืองและโซ 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับระบบและ
ข้อดี-ข้อจํากัด ใน
การส่งกําลังด้วย
เฟือง 

2 แสดงความรู้
เกี่ยวกับระบบและ
ข้อดี-ข้อจํากัด ใน
การส่งกําลังด้วยโซ่ 

 

งานหลัก 4 1 ชนิดของเกลียว  
2 การคํานวณ
ระบบส่งกําลัง
เครื่องมือกลด้วย
เกลียว 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิดของ
เกลียวส่งกําลัง
เครื่องมือกล 
2 คํานวณระบบส่ง
กําลังเครื่องมือกล
ด้วยเกลียวตาม
หลักการทํางาน 

 

 

งานหลัก 5 1 เพลา 
2 ลิ่ม 
3 สลัก 
4 คัปปลิ้ง 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับการส่งกําลัง
เครื่องมือกลด้วย
เพลา ลิ่ม สลัก 
และคัปปลิ้ง 
2 คํานวณแรงท่ีแนว
เส้นรอบวงของเพลา
ที่กระทําต่อลิ่มและ
สลักตามหลักการ 

 

 

งานหลัก 6 1. ชนิดของคลัตช์ 
2 การคํานวณการ
ส่งกําลังของคลัตช์ 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิดของ

 



 

 
 

2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

คลัตช์ที่ใช้ในการส่ง
กําลังเครื่องมือกล 

2 คํานวณการส่ง
กําลังของคลัตช์ตาม

หลักการทํางาน 

งานหลัก 7 1. เครื่องเจาะตั้ง
โต๊ะ  
2. เครื่องเจาะตั้ง
พ้ืน 
3. เครื่องเจาะรัศมี 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับระบบการส่ง
กําลังชิ้นส่วนเครื่อง
เจาะ 

2 คํานวณการส่ง
กําลังเคลื่อนที่ของ
ชิ้นส่วนเครื่องเจาะ
ตามหลักการทํางาน 

 

งานหลัก 8 1 ชนิดของ
เครื่องกลึง 
2 ระบบส่งกําลัง
ของเครื่องกลึง  
3 การคํานวณ
ระบบส่งกําลังของ
เครื่องกลึง 
 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิด ระบบ
การส่งกําลังของ
เครื่องกลึง 
2 คํานวณระบบส่ง
กําลังของเครื่องกลึง
ตามหลักการทํางาน 

 

งานหลัก 9 1. ชนิดของเครื่อง
ไส 
2. หลักการส่งกำลัง
ของเครื่องไส 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน 
อุปกรณ์และหลักการ
ส่งกําลังของเครื่องไส 
2 คํานวณระบบส่ง

 



 

 
 

3. การคำนวณ
การส่งกำลังของ
เครื่องไส 

การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

กําลังของเครื่องไส
ตามหลักการทํางาน 

งานหลัก 10 1 เครื่องเจียระไน
แบบตั้งโต๊ะ  
2 เครื่องเจียระไน
แบบตั้งพ้ืน  
3 เครื่องเจียระไน
ลับคมตัด
อเนกประสงค์ 
4 เครื่องเจียระไน
ทรงกระบอก  
5 เครื่องเจียระไน
ผิวราบ  
6 เครื่องเจียระไน
ชนิดอื่น ๆ 
 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน
อุปกรณ ์และ
หลักการส่งกําลังของ
เครื่องเจียระไน 
2 คํานวณความเร็ว
ในงานเจียระไนตาม

หลักการทํางาน 

 

งานหลัก 11 1 เครื่องกัด
แกนเพลานอน  
2 เครื่องกัด
แกนเพลาตั้ง  
3 เครื่องกัดชนิดอื่น 
ๆ 
4 การปรับ
ประยุกตร์ะบบส่ง
กําลังมาใช้งานใน
เครื่องกัด 

1.อธิบายแผนงาน
รายวัน/รายเดือน/
รายปี 
2.เตรียมเครื่องมือใน
การตรวจสอบระบบ
การทำงานของ
เครื่องจักร 
3.ตรวจสอบระบบ
การทำงานของ

เครื่อง จักร 

1 แสดงความรู้
เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน 
อุปกรณ์และหลักการ
ส่งกําลังของ
เครื่องกัด 
2 คํานวณความเร็ว
ในงานกัดตาม
หลักการทํางาน 

3 ประยุกต์การส่ง
กําลังในงานเครื่องมือ

กล 

 

 
 
 



 

 
 

 
 

ตารางวิเคราะห์พฤติกรรมการเรียนรู้ (แบบ 1) 
รหัส      20102-016        ชื่อวิชา   ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล     . 

ทฤษฎี      2         ชั่วโมง/สัปดาห์  ปฏิบัติ     0         ชั่วโมง/สัปดาห์  จำนวน      2       หน่วยกิต 

หน่วยการเรียนรู้ 

ความสามารถที่คาดหวัง 
รวม 

จำนวน
ชั่วโมง 
ท/ป 

พุทธิพิสัย 
ทักษะ 
พิสัย 

จิต 
พิสัย 

ประยุกต์ 
ใช้ 

  
  ค

วา
มรู้

 

  ค
วา

มข
้าใ

จ 

  ก
าร

นำ
ไป

ใช
้ 

  ก
าร

วิเ
คร

าะ
ห์ 

  ก
าร

ปร
ะเม

ินค
่า 

  ก
าร

สร
้าง

สร
รค

์ 

1.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล 4 -  4 3 -  -  -  5 -  5 4/0 
2.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล
ด้วยสายพาน 4  - 6   

-  -  -  
10 

-  
10 

4/0 

3.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล
ด้วยเฟืองและโซ่ 

6 - 6 3 -  -  -  10 -  10 4/0 

4.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล
ด้วยเกลียว -   - 8 4 

-  -  -  
10 

-  
10 

2/0 

5.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล
ด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิ้ง 

5  - 5  - -  -  -  10 -  10 4/0 

6.ระบบส่งกําลังเครื่องมือกล
ด้วยคลัตช์ 3 3 3  - 

-  -  -  5 -  5 2/0 

7.ระบบส่งกําลังเครื่องเจาะ
และระบบส่งกําลัง
เครื่องกลึง 5   5  - 

-  -  -  10 -  10 4/0 

8.ระบบส่งกําลังเครื่องไส 4 -  4  - -  -  -  10 -  10 4/0 
9.ระบบส่งกําลังเครื่อง
เจียระไน 6  - 5  - 

-  -  -  10 -  10 4/0 

            

รวม 53 19 62 10   20 100  100  

ประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา (เมื่อเรียนรายวิชานี้สำเร็จแล้วทำอะไรได้)   
รวมทั้งรายวิชา  36 



 

 
 

 
 
 

หน่วยการเรียนรู้ 
รหัส   20102-2016   ชื่อวิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

ทฤษฎี     2          ชั่วโมง/สัปดาห์  ปฏิบัติ      0        ชั่วโมง/สัปดาห์  จำนวน      2       หน่วยกิต 
 

หน่วย 
ที ่

หน่วยการเรียนรู้ 
เวลาเรียน (ชม.) 

ทฤษฎี ปฏิบัติ รวม 
1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  4 0 4 
2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  4 0 4 
3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ 4 0 4 
4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว  2 0 2 
5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม สลักและคัปปลิง  4 0 4 
6 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์  2 0 2 
7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่งกำลังเครื่องกลึง 4 0 4 
8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส  4 0 4 
9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน  4 0 4 
     
     

     
     

 
 

ประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา    

รวม 36 0 36 
 

 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 
 
 
 
การวัดและการประเมินผล 

วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3.   สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.   ทำแผนผังความคิด   
5.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
6.   ทดสอบหลังเรียน ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
7.  การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียนระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
2.    แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    รูปแบบแผนผังความคิดผู้เรียนเป้นผู้ออกแบบ   
5.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
6.    แบบทดสอบหลังเรียน ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
7.  แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.    แผนผังความคิดมีความถูกต้อง ประเด็นครบถ้วน มีความน่าสนใจ เกณฑ์ผ่านร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
6.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
7.   ทดสอบหลังเรียน ใช้เปรียบเทียบกับก่อนเรียน เพ่ือทดสอบนัยสำคัญทางสถิติ  

 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     1 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 1  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกล     

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ที่จะศึกษาในวิชานี้ ได้แก่ระบบส่งกำลังของเครื่องเจาะ เครื่องกลึง เครื่องไส  
เครื่องเจียระไน และเครื่องกัด  เป็นการศึกษาชุดการส่งกำลังให้มีการเคลื่อนที่ของชิ้นส่วนต่างๆ เพื่อให้เกิดการ
ทำงานของเครื่องมือกล เช่น การส่งกำลังไปยังแกนเพลาเครื่องเจาะเพื่อหมุนเจาะรู การส่งกำลังไปหมุนหัวจับ
ชิ้นงานของเครื่องกลึง การส่งกำลังเคลื่อนที่กลึงปาดหน้า กลึงปอก การส่งกำลังให้เคลื่อนที่แคร่เลื่อนของเครื่องไส 
การเคลื่อนที่ของโต๊ะงานเครื่องเจียระไน การส่งกำลังมายังแกนเพลาของเครื่องกัด การเคลื่อนที่ของโต๊ะงาน
เครื่องกัด เป็นต้น 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1.  แสดงความรู้เกี่ยวกับความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
2. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามหลักการ 
3. แสดงความรู้เกี่ยวกับชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามมาตรฐานการส่งกำลัง 
4. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที  

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. เพื่อให้มีความรู้ความเข้าใจและวิเคราะห์ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลและชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลัง

เครื่องมือกล 
3.  เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน

วิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
5.  สาระการเรียนรู้ 

1. ชี้แจงเกี่ยวกับเนื้อหาการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  จำนวนเวลาเรียนต่อสัปดาห์และต่อภาค
เรียน วิธีการวัดผลและประเมินผล  

2. ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล 
3. ชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
4. สรุประบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

 



 

 
 

6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
1. ผู้สอนให้ผู้เรียนดูการเคลื่อนที่ของเครื่องมือกลชนิดต่างๆ สัก 2-3 เครื่อง เช่น  เครื่องกลึง เครื่องกัด 

จาก ไฟล์วีดิทัศน์ที่ผู้สอนจัดเตรียมไว้  
2. ผู้สอนให้ผู้เรียนช่วยกันตอบว่าผู้เรียนเห็นการเคลื่อนที่ชิ้นส่วนใดบ้าง ของการเคลื่อนที่ของเครื่องมือกล

ที่นำมาให้ดู  
3. ผู้สอนสรุปและแจ้งว่าเนื้อหาวิชาที่จะเรียนในวิชานี้ แจ้งเวลที่ใช้จัดการเรียนการสอน และวิธีการวัดผล

และประเมินผล โดยนำเสนอด้วยโปรแกรม Microsoft PowerPoint 
4. ผู้สอนแจ้งและเรื่องที่จะเรียนในหน่วยที่ 1 เรื่องระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หัวข้อที่จะเรียนเมื่อได้หัวข้อ

ที่สอนแล้ว ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์การเรียนรู้ของหน่วยที่ 1 ให้ผู้เรียนทราบ โดยนำเสนอด้วยโปรแกรม Microsoft 
PowerPoint 

ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู้ 
5. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม โดยให้ผู้เรียนช่วยกันตอบว่าผู้เรียนได้เคยใช้เครื่องมือกล

อะไร มาบ้างและมีในชิ้นส่วนใดบ้างที่เคลื่อนที่  
  6. ผู้สอนสรุปการเชื่อมโยงความรู้เดิมเพ่ือความถูกต้องและช่วยเหลือผู้เรียนที่ยังไม่พร้อมที่จะเรียนรู้ใหม่และ

มีการช่วยเหลือผู้เรียนที่ยังมีความรู้ ทักษะ หรือประสบการณ์เดิมไม่เพียงพอ ที่จะเชื่อมโยงกับการเรียนรู้ใหม่ โดย
การใช้สื่อวีดิทัศน์การเคลื่อนที่ของเครื่องมือกล ถามนำให้ผู้เรียนตอบการเชื่อมโยงความรู้เดิมเก่ียวกับการส่งกำลัง
ให้ชิ้นส่วนของเครื่องมือกลเคลื่อนที่ (ใช้เพียงเครื่องกลึง และเครื่องกัด เพราะสองเครื่องนี้มีการเคลื่อนที่หลักๆอยู่
แล้วเวลาสอนแต่ละเครื่องค่อยใช้ให้ตรงกับเครื่องมือกลนั้นๆ)  

7.ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนแบ่งกลุ่มออกเป็น 5 กลุ่ม คือ ให้เท่ากับหัวข้อท่ีจะศึกษา โดยให้เลือกกันเอง โดยให้
สมาชิกแต่ละกลุ่มมีจำนวนเท่าๆ กัน  มีจำนวนแตกต่างกันไม่เกินกลุ่มละ 1 คน 

8. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำการเลือกหัวหน้ากลุ่มและเลขากลุ่ม  
9. มอบให้ตัวแทนกลุ่ม ทำการจับฉลากหัวข้อที่จะทำการศึกษามีทั้งหมด จำนวน 5 หัวข้อ คือ  

           1.ระบบการส่งกำลังเครื่องมือกล  
2. สายพาน และเฟือง   
3. เกลียวและเรียว  
4. โซ่ ลิ่มและสลัก  
5. คลัตช์และเบรก  

10. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนศึกษา ค้นคว้าจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 1 
การส่งกำลังเครื่องมือกล ตามหัวข้อที่จับฉลากได้  

11.ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนในแต่ละกลุ่มสรุปเนื้อหา ในแต่ละหัวข้อตามที่ได้รับผิดชอบ ใช้เวลาตามที่
กำหนด    

12.แบ่งเนื้อหาแต่ละคนในกลุ่มอย่างเหมาะสม นำเสนอหน้าชั้นเรียน ในหัวข้อของตนเองที่ได้รับ
มอบหมาย ให้เพ่ือนๆ กลุ่มอ่ืนได้รับความรู้ เป็นการแลกเปลี่ยนเรียนรู้  จนครบ 5 กลุ่ม 

ขั้นสรุป 



 

 
 

13. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนแต่ละคน สรุปเนื้อหาเป็นของแต่ละคน จากการฟังการนำเสนอของกลุ่ม
อ่ืนๆ ทุกกลุ่ม และสรุปคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

14.ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้ออีกครั้งเพ่ือทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด หรือ บางกลุ่มนำเสนอ
ไม่ครบถ้วน สมบูรณ์ โดยผู้สอนถามนำโดยใช้ PowerPoint  ให้ผู้เรียนร่วมสรุป 

      15.ผู้เรียนทุกคนสรุปหัวข้อต่างๆ ทุกหัวข้อเป็นแผนผังความคิดลงในสมุดด้วยตนเอง แล้วส่งผู้สอน
ตอนท้ายชั่วโมงและเพ่ือผู้เรียนไว้ทบทวนตอนสอบ  (กรณีในชั่วโมงสอนมีความพร้อม เช่น มีคอมพิวเตอร์อาจ
มอบหมายให้ผู้เรียนสรุปและนำเสนอด้วยโปรแกรม เช่น PowerPoint Canva เป็นต้น) 

ขั้นวัดผลและประเมินผล 
1 .ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผู้เรียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 
2. มอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบประเมินผลการเรียนรู้ท้ายหน่วยเรียนที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
3. ผู้สอนประเมินจากการสรุปเป็นแผนผังความคิดว่ามีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 

     4. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล จำนวน 10 
ข้อ เวลา 10 นาที 

 
7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 

1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  20102-2109 
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ

การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
การวัดผลประเมินผลการเรียนรู้ 

วิธีวัดผล 
            1. ทดสอบก่อนเรียน ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     

2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.    ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและ    



 

 
 

      การคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
5.   การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
         (ทดสอบหลังเรียนเมื่อจบหน่วยในการจัดการเรียนรู้ครั้งต่อไป) 
 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     
2.    แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพาน

และการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน  
5.  แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพาน

และการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการ

ประเมินตามสภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 

               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               



 

 
 

               
2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 

               
               

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........2........ หน่วยที่ 2  
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที่  1  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล     
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
1. ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 
  1.1 ระบบส่งกำลังในงานหมุนเคลื่อนที่เป็นวงกลม 
          1.2 ระบบส่งกำลังให้เกิดการเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
          1.3  การส่งกำลังโดยใช้ชิ้นส่วนหรืออุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
    2. ชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

        2.1. สายพาน (Belts) 
       2.2 เฟือง (Gears) 
        2.3 เกลียว (Threads) 
        2.4 เรียว (Tapers) 
        2.5 โซ่ (Chains) 
        2.6 ลิ่ม (Keys) และ สลัก (Pins) 
        2.7 คลัตช์ (Clutch) 
        2.8 เพลา (Shafts) 

      3. สรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1.  แสดงความรู้เกี่ยวกับความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
2. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามหลักการ 
3. แสดงความรู้เกี่ยวกับชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามมาตรฐานการส่งกำลัง 
4. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที  

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. เพื่อให้มีความรู้ความเข้าใจและวิเคราะห์ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลและชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลัง

เครื่องมือกล 



 

 
 

3.  เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
วิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1.  แสดงความรู้เกี่ยวกับความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
2. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามหลักการ 
3. แสดงความรู้เกี่ยวกับชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลังเครื่องมือกลตามมาตรฐานการส่งกำลัง 
4. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที  

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ความสำคัญและขอบเขตในการเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   



 

 
 

2. เพื่อให้มีความรู้ความเข้าใจและวิเคราะห์ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลและชิ้นส่วนที่ใช้ในระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกล 

3.  เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
วิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. ต้องการส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง ต้องใช้ชิ้นส่วนในข้อใด  
ก. ลิ่ม   ข. เฟือง 
ค. เกลียว   ง. สายพาน 
2. คลัตช์ ส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ซ้าย-ขวา  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
ง. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง 
3. คัปปลิ้ง ส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ซ้าย-ขวา  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
ง. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง 
4. สายพาน ชนิดใดส่งกำลังได้อัตราทดแม่นยำที่สุด 
ก. สายพานลิ่ม  ข. สายพานฟัน 
ค. สายพานกลม   ง. สายพานแบน 
5. เฟืองชนิดใดที่ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
ก. เฟืองตรง   ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน  ง. เฟืองดอกจอก 
6. Morse Standard Taper คือ เรียวในข้อใด 
ก. เรียวที่ใช้กับเครื่องไส ข. เรียวที่ใช้กับเครื่องกัด 
ค. เรียวที่ใช้กับเครื่องกลึง ง. เรียวที่ใช้กับเจียระไนตั้งโต๊ะ 
7. สตับชาฟต์ (Stub Shaft) หรือ เฮดชาฟต์ (Head Shaft) คือ เพลาในข้อใด 
ก. เป็นเพลาสปินเดิล  
ข. เป็นเพลาข้ออ่อน 
ค. เป็นเพลาที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับมอเตอร์  
ง. เป็นเพลาขนาดสั้นที่ต่อระหว่างเครื่องต้นกำลังกับเพลาเมน 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 

 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. ตอ้งการส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง ตอ้งใช้ช้ินส่วนในขอ้ใด  

ก. ล่ิม    ข. เฟือง  
ค. เกลียว   ง. สายพาน  

2. คลตัช์ ส่งก าลงัแบบใด 
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีซา้ย-ขวา  
ข. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม 
ค. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง  
ง. ส่งก าลงัโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขดัให้ช้ินส่วนเคล่ือนท่ี ข้ึน-ลง  

3. คปัปล้ิง ส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีซา้ย-ขวา  
ข. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม 
ค. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง  
ง. ส่งก าลงัโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขดัให้ช้ินส่วนเคล่ือนท่ี ข้ึน-ลง  

4. สายพาน ชนิดใดส่งก าลงัไดอ้ตัราทดแมน่ย  าท่ีสุด  
ก. สายพานล่ิม  ข. สำยพำนฟัน 
ค. สายพานกลม   ง. สายพานแบน 

5. เฟืองชนิดใดท่ีส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง  
ก. เฟืองตรง    ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน   ง. เฟืองดอกจอก 

6. Morse Standard Taper คือ เรียวในขอ้ใด 
ก. เรียวท่ีใช้กบัเคร่ืองไส ข. เรียวท่ีใช้กบัเคร่ืองกดั 
ค. เรียวทีใ่ช้กบัเคร่ืองกลึง ง. เรียวท่ีใช้กบัเจียระไนตั้งโตะ๊  

7. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft) หรือ เฮดชาฟต ์(Head Shaft) คือ เพลาในขอ้ใด 
ก. เป็นเพลาสปินเดิล  
ข. เป็นเพลาขอ้อ่อน  
ค. เป็นเพลำทีต่ิดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัมอเตอร์  
ง. เป็นเพลาขนาดสั้นท่ีต่อระหวา่งเคร่ืองตน้ก าลงักบัเพลาเมน  



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งที่ ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรียน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน  

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …............................................................................................ ...... 

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)................................................................................................................ ...... 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .............................................................................................. ........ 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

……………........................................................................................................................ ...................... 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

……….......................................................................................................................... ............................ 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     2 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 2  -3     
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน         

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  ในระบบส่งกำลังที่มีการเคลื่อนที่ด้วยการหมุน ส่วนใหญ่จะมี

สายพานมาเกี่ยวข้อง เพราะมีต้นกำลัง คือ มอเตอร์ ดังนั้นในการส่งกำลังจากมอเตอร์ไปยังแกนเพลาต้นกำลัง 
จึงนิยมส่งกำลังจากมอเตอร์ผ่านสายพาน ไปยังแกนเพลาต้นกำลัง เช่น เครื่องกลึง เครื่องกัด เครื่องเจาะ เป็น
ต้น การส่งกำลังด้วยสายพาน อาศัยหลักการส่งกำลังด้วยความฝืดของสายพาน กับล้อสายพาน หรือท่ีเรียกว่า
แรงเสียดทาน ยกเว้นสายพานฟันส่งกำลังแบบล็อกทางกลเหมือนเฟือง หรือ โซ่ แบ่งตามลักษณะหน้าตัดของ
สายพานได้หลายชนิด ที่จะเรียนในครั้งนี้ คือ  สายพานกลม และสายพานแบน 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
 1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด การเลือกใช้สายพาน ในการส่งกำลังด้วยสายพานตามมาตรฐานการส่งกำลัง
เครื่องมือกล 
 2. มีทักษะการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบนตามหลักการ 
 3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   
1. เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด การเลือกใช้สายพานในการส่งกำลัง 
 2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน 
 3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
5.  สาระการเรียนรู้ 
1.   ชนิดของสายพาน 
 2.   การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน 
 3.   สรุปการส่งกำลังเครื่องมือกลและการคำนวณระบบส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 2 จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาท ี
 
   ขั้นสนใจปัญหา (Motivation)  



 

 
 

1.  ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้เดิมจากการเรียนหน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล โดยการใช้คำถามนำพร้อม
นำเสนอวีดิทัศน์ การส่งกำลังว่ามีแบบใดบ้าง ให้ผู้เรียนตอบคำถาม จนได้คำตอบว่าจะเรียนในครั้งนี้คือ ระบบส่ง
กำลังด้วยสายพาน  

2   ผู้สอนถามนำให้ผู้เรียนตอบความรู้และประสบการณ์เดิมว่าสายพานถ้าแบ่งตามลักษณะหน้าตัดมีแบบ
ใดบ้าง 

3.  ผู้สอนและผู้เรียนร่วมสรุปเรื่องสายพานโดยใช้นำเสนอด้วยโปรแกรม PowerPoint ช่วยประกอบการตอบ
คำถาม จนได้ชนิดของสายพานที่จะเรียนรู้ในหน่วยนี้ 
     4.  ผู้สอนแจ้งว่าระบบการส่งกำลังด้วยสายพานมีเนื้อหามาก เพราะสายพานมีหลายแบบจึงแบ่งออกเป็นสอน 
2 ครั้ง ครั้งนี้จะเรียนหัวข้อ 1. ชนิดของสายพาน  2. การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน 
     5.  ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้  
  
     ขั้นศึกษาข้อมูล (Information)  

6. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนศึกษาค้นคว้าจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกลด้วยสาย ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ หัวข้อ 1. ชนิดของสายพาน  (หรือจากหนังสือเรียนอิเล็กทรอนิกส์ 
กรณีมีความพร้อม) โดยศึกษาในส่วนที่เป็นเนื้อหาความรู้  

7. ผู้สอนคอยดูแลให้คำปรึกษาและถามนำให้ผู้เรียนช่วยกันตอบเป็นการกระตุ้นให้ผู้เรียนได้ศึกษาตรง
จุดประสงค์ท่ีต้องการ และเป็นการวัดผลและประเมินจากการเรียนรู้และความสนใจของผู้เรียนทั้งในด้านความรู้
และด้านคุณธรรม จริยธรรมและคุณลักษณะอันพึงประสงค์ไปด้วย 

8. ผู้สอนมอบหมายผู้เรียนมานำเสนอหน้าชั้นเรียน โดยการสุ่มผู้เรียนมานำเสนอ 4 หัวข้อ ในหัวข้อ 1.รูปร่าง
หน้าตัดและลักษณะการส่งกำลังของสายพานกลม 2. รูปร่างหน้าตัดและลักษณะการส่งกำลังของสายพานแบน 3. 
รูปร่างหน้าตัดและลักษณะการส่งกำลังของสายพานลิ่ม 4.รูปร่างหน้าตัดและลักษณะการส่งกำลังของสายพานฟัน 

9. ผู้สอนร่วมสรุปกับผู้เรียนเรื่องชนิด หน้าตัดและลักษณะการส่งกำลังของสายพาน โดยใช้สื่อ PowerPoint  
 10. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนสอนแบบถามตอบการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน เนื่องจาก

เป็นการคำนวณ ถ้าให้ศึกษาด้วยตนเองจะมีข้อจำกัดสำหรับผู้สายวิชาชีพ โดยการสอนมีสื่อชุดการสอน
ประกอบด้วยหนังสือเรียนและสื่อ PowerPoint (หรือสื่ออเล็กทรอนิกส์ e-book) วิธีการคำนวณการส่งกำลังด้วย
สาบพานแบน 

         1) การส่งกำลังด้วยสายพานแบบอัตราทดชั้นเดียว 
2) การส่งกำลังด้วยสายพานแบนอัตราทดหลายชั้น 

11. ผู้สอนยกตัวอย่างการคำนวณ การส่งกำลังด้วยสายพานแบน แบบอัตราทดชั้นเดียว โดยการสอนแบบ
บรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
สายพาน ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 2 

12. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียน ทำแบบฝึกหัด การคำนวณ การส่งกำลังด้วยสายพานแบน แบบอัตราทดชั้น
เดียว หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ หน่วยที่ 2 



 

 
 

      13. ผูส้อนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัด โดยให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดการคำนวณการส่งกำลังด้วย
สายพานอัตราทดชั้นเดียวของตนเองด้วยเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียน
ปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

14. ผู้สอนยกตัวอย่างการคำนวณ การส่งกำลังด้วยสายพานแบน แบบอัตราทดหลายชั้น โดยการสอนแบบ
บรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
สายพาน ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 2 

15. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียน ทำแบบฝึกหัด การคำนวณ การส่งกำลังด้วยสายพานแบน แบบอัตราทดหลาย
ชั้น หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ หน่วยที่ 2 
     16. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัด โดยให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดการคำนวณการส่งกำลังด้วย
สายพานอัตราทดหลายชั้นของตนเองด้วยเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้
ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

17.  ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียนในหน่วยที่ 2   1) ชนิดของสายพาน   2. วิธีการคำนวณการ
ส่งกำลังด้วยสายพานแบน พร้อมร่วมสรุปกับผู้เรียนในส่วนที่ยังไม่ครบ หรือเพ่ิมเติมให้ชัดเจน 
    ขั้นพยายาม (Application) 

18. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบประเมินผลการเรียนรู้ หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังด้วยสายพาน จาก
หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์จำกัด  หัวข้อ  

       1) ชนิดของสายพาน   2. วิธีการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
    ขั้นสำเร็จผล (Progress) 

19. ผู้เรียนร่วมกับผู้สอนในการเฉลยและตรวจแบบประเมินผลการเรียนรู้ หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังด้วย
สายพาน        หัวข้อ  

       1) ชนิดของสายพาน   2. วิธีการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
ด้วยตนเอง เพ่ือทำให้ผู้เรียนทราบว่าสามารถทำแบบฝึกหัดถูก-ผิด จำนวนเท่าไร พร้อมทั้งให้ประเมินตนเอง

ด้วยจากแบบประเมินตนเอง จากจำนวนข้อที่ทำถูก (หรือ สลับกันตรวจกับเพ่ือนในห้องเรียน) 
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  20102-2109 
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ

การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 



 

 
 

 
8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          

 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
การวัดผลประเมินผลการเรียนรู้ 

วิธีวัดผล 
            1. ทดสอบก่อนเรียน ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     

2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.    ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและ    
      การคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
5.   การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
         (ทดสอบหลังเรียนเมื่อจบหน่วยในการจัดการเรียนรู้ครั้งต่อไป) 
 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     
2.    แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพาน

และการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน  
5.  แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 2 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพาน

และการคำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบน เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการ

ประเมินตามสภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
 
 
 



 

 
 

10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
               

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........2........ หน่วยที่ 2  
รหัสวิชา  20102-2106 ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 2  -3     
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน     ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน         
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
      1.ชนิดของสายพาน 
         1.1 สายพานกลม (Round Belt)  
         1.2 สายพานแบน (Flat Belt) 
         1.3 สายพานลิ่ม หรือ สายพานรูปตัว วี (V-Belt) 
         1.4 สายพานฟัน (Timing Belt) 
      2.การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 
        2.1 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน 
              2.1.1 การส่งกำลังด้วยสายพานแบบอัตราทดชั้นเดียว 
              2.1.2 การส่งกำลังด้วยสายพานแบนอัตราทดหลายชั้น 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
 1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด การเลือกใช้สายพาน ในการส่งกำลังด้วยสายพานตามมาตรฐานการส่งกำลัง
เครื่องมือกล 
 2. มีทักษะการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบนตามหลักการ 
 3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   
1. เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด การเลือกใช้สายพานในการส่งกำลัง 
 2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพานแบน 
 3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
 
 
 
 
 



 

 
 

5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
       จงตอบคำถามต่อไปนี้สั้น ๆ พอเข้าใจ 
1.การส่งกำลังด้วยสายพานเป็นการส่งกำลัง แบบใด  
การส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม 
2.จงบอกชนิดของสายพานมาอย่างน้อย 3 ชนิด  
1) สายพานกลม 
2) สายพานแบน 
3) สายพานลิ่ม 
4) สายพานฟัน 
 
3.จงบอกหน้าตัดของสายพานลิ่มมาอย่างน้อย 3 แบบ  
1) หน้าตัดแบบ A 
2) หน้าตัดแบบ B  
3) หน้าตัดแบบ C  
4) หน้าตัดแบบ D  
4) หน้าตัดแบบ E  
4.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   
 
สายพานแบบเปิด 
                                                    
5.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   
 
                                                     สายพานไขว้ 
 
6.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   
 
                                                     สายพานกึ่งไขว้ 
 
 
7.จากรูป คือ หน้าตัดของสายพานใด   
 
                                                     สายพานลิ่มแบบมาตรฐาน 
 
8.จากรูป คือ หน้าตัดของสายพานใด   
 



 

 
 

 
                                                      สายพานฟัน 
 
9. เครื่องมือกลชนิดหนึ่งส่งกำลังด้วยสายพานแบน  ล้อขับมีขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง 100 มิลลิเมตร หมุนด้วย
ความเร็วรอบ 300 รอบต่อนาที และล้อตามมีขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง 40 มิลลิเมตร  จงคำนวณหา ความเร็ว
รอบของล้อตามซึ่งยึดติดกับเพลาตาม 
สูตร       n1 d1      =   n2 d2 
                      300 x 100  =  n2 x 40 

                                                  n2            =        
300 x 100

40
  

                                                           =      750  รอบต่อนาที 
10. ต้องการส่งกำลังด้วยสายพานฟัน 2 ชุด ชุดที่ 1 จำนวนฟันล้อขับ (Z1) มี จำนวน 24 ฟัน หมุนด้วย
ความเร็วรอบ (n1) 1,000 รอบต่อนาที และจำนวนฟันล้อตาม (Z2)  มีจำนวน  48  ฟัน  ชุดที่ 2 จำนวนฟันล้อ
ขับ (Z3) มีจำนวน 32 ฟัน และจำนวนฟันล้อตาม (Z4)  มีจำนวน  64  ฟัน จงคำนวณหา 

1. ความเร็วรอบของล้อตามชุดที่ 1 (n2) 
2. ความเร็วรอบของล้อตามชุดที่ 2 (n4) 

 
 
 
 
 
 
ขั้นตอนที่ 1 คำนวณหาค่าความเร็วรอบของล้อตามของชุดส่งกำลังชุดที่ 1 (n2)  
n1

n2
     =     

Z2

Z1
 

 

                                           
1,000

n2
   =     

48

24
 

 

n2 =    
1,000×24

48
  

 
  =    500 รอบต่อนาที   
 
ขั้นตอนที่ 2 คำนวณหาค่าความเร็วรอบของล้อตามของชุดส่งกำลังชุดที่ 2 (n4) 
n3

n4
     =     

Z4

Z3
 

Z2= 48 Z1= 24 , n1 = 

1,000 RPM. 

Z3 = 32 Z4= 64 



 

 
 

 

                                           
500

n4
    =      

64

32
      (n3 = n2= 500) 

 

n4 =   
500×32

64
  

 
=     250   รอบต่อนาที 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2109      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
       จงตอบคำถามต่อไปนี้สั้น ๆ พอเข้าใจ 

1.การส่งกำลังด้วยสายพานเป็นการส่งกำลัง แบบใด  
การส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม 

2.จงบอกชนิดของสายพานมาอย่างน้อย 3 ชนิด  
1) สายพานกลม 
2) สายพานแบน 
3) สายพานลิ่ม 
4) สายพานฟัน 
 

3.จงบอกหน้าตัดของสายพานลิ่มมาอย่างน้อย 3 แบบ  
1) หน้าตัดแบบ A 
2) หน้าตัดแบบ B  
3) หน้าตัดแบบ C  
4) หน้าตัดแบบ D  
4) หน้าตัดแบบ E  

4.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   
 
สายพานแบบเปิด 

                                                    
5.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   

 
                                                     สายพานไขว้ 
 

6.จากรูป คือ การส่งกำลังด้วยสานพานแบนแบบใด   
 
                                                     สายพานกึ่งไขว้ 
 
 

7.จากรูป คือ หน้าตัดของสายพานใด   
 
                                                     สายพานลิ่มแบบมาตรฐาน 
 



 

 
 

8.จากรูป คือ หน้าตัดของสายพานใด   
 
 
                                                      สายพานฟัน 
 

9. เครื่องมือกลชนิดหนึ่งส่งกำลังด้วยสายพานแบน  ล้อขับมีขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง 100 มิลลิเมตร หมุน
ด้วยความเร็วรอบ 300 รอบต่อนาที และล้อตามมีขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง 40 มิลลิเมตร  จงคำนวณหา 
ความเร็วรอบของล้อตามซึ่งยึดติดกับเพลาตาม 

สูตร       n1 d1      =   n2 d2 
                      300 x 100  =  n2 x 40 

                                                  n2            =        
300 x 100

40
  

                                                           =      750  รอบต่อนาที 
10. ต้องการส่งกำลังด้วยสายพานฟัน 2 ชุด ชุดที่ 1 จำนวนฟันล้อขับ (Z1) มี จำนวน 24 ฟัน หมุนด้วย
ความเร็วรอบ (n1) 1,000 รอบต่อนาที และจำนวนฟันล้อตาม (Z2)  มีจำนวน  48  ฟัน  ชุดที่ 2 จำนวนฟัน
ล้อขับ (Z3) มีจำนวน 32 ฟัน และจำนวนฟันล้อตาม (Z4)  มีจำนวน  64  ฟัน จงคำนวณหา 

1. ความเร็วรอบของล้อตามชุดที่ 1 (n2) 
2. ความเร็วรอบของล้อตามชุดที่ 2 (n4) 

 
 
 
 
 
 

ขั้นตอนที่ 1 คำนวณหาค่าความเร็วรอบของล้อตามของชุดส่งกำลังชุดที่ 1 (n2)  
n1

n2
     =     

Z2

Z1
 

 

                                           
1,000

n2
   =     

48

24
 

 

n2 =    
1,000×24

48
  

 
  =    500 รอบต่อนาที   
 

Z2= 48 Z1= 24 , n1 = 

1,000 RPM. 

Z3 = 32 Z4= 64 



 

 
 

ขั้นตอนที่ 2 คำนวณหาค่าความเร็วรอบของล้อตามของชุดส่งกำลังชุดที่ 2 (n4) 
n3

n4
     =     

Z4

Z3
 

 

                                           
500

n4
    =      

64

32
      (n3 = n2= 500) 

 

n4 =   
500×32

64
  

 
=     250   รอบต่อนาที 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งท่ี ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรยีน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน 

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …..................................................................................................  

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)......................................................................................................... ............. 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .................................................................. .................................... 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

…………….............................................................................................................................. ................ 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

………............................................................................................................................. ......................... 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     3 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 4-5  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่   

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง เป็นการส่งกำลังที่มีการเคลื่อนที่ด้วยการหมุน นอกจากจะมีการ

ส่งกำลังด้วยสายพานแล้วยังมีการส่งกำลังด้วยเฟือง ซึ่งมีการนำมาใช้ส่งกำลังจำนวนมาก เพราะสามารถส่งกำลังที่
ได้อัตราทดที่แน่นอน มีความแข็งแรง ส่งกำลังได้มาก เฟืองมีหลายชนิดให้เลือกใช้ เช่น เฟืองตรง เฟืองเฉียง เฟือง
ดอกจอก เป็นต้น ขึ้นอยู่กับลักษณะการใช้งาน และความเหมาะสมของงาน แต่ความหยุ่นตัวและระยะห่างในการ
ส่งกำลังไม่ดีเหมือนระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบส่งกำลัง และข้อดี-ข้อจำกัดในการส่งกำลังด้วยเฟืองตามหลักการ 
2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟืองตามหลักการ 

          3.   แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก 
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

  1. เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ข้อดี-ข้อจำกัดในการส่งกำลังด้วยเฟือง 
  2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 

3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการ
เรียนระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่
กำหนด  
5.  สาระการเรียนรู้ 

1.  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
2.  คำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 
3.  ข้อดี-ข้อจำกัด ในการส่งกำลังด้วยเฟือง 
4.  สรุประบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 

 
6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
ในแผนการจัดการเรียนรู้นี้เป็นแผนการจัดการเรียนรู้หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังด้วยเฟืองและโซ่ หัวข้อที่จะเรียนใน
ครั้งนี้ คือ ระบบการส่งกำลังด้วยเฟือง  



 

 
 

  ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
             
   ขั้นสนใจปัญหา (Motivation) เวลา.......นาที 

1.  ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิมจากการเรียนหน่วยที่ 1 ว่าระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
สายพานแล้ว ยังมีระบบส่งกำลังด้วยวิธีใดอีก จนได้คำตอบว่าจะเรียนในครั้งนี้คือ หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังด้วย
เฟืองและโซ่      

2. ผู้สอนแจ้งผู้เรียนว่าในการเรียนครั้งนี้จะเรียนเรื่องการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง การส่งกำลังเครื่องมือ
กลด้วยโซ่ จะเรียนในครั้งต่อไป 

3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้  
  
   ขั้นศึกษาข้อมูล (Information) เวลา.......นาที  

ช่วงที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
4. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนศึกษาและสรุปลงในสมุด เรื่อง ชนิดของเฟือง ว่ามีชนิดใดบ้าง โดยศึกษาจากหนังสือ

เรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง
และโซ่  

5. ผู้สอนใช้วิธีสุ่มถามผู้เรียน เรื่อง ชนิดของเฟือง 
6. ผู้สอนร่วมสรุปชนิดของเฟือง โดยใช้โปรแกรม Microsoft PowerPoint  
 7. ผู้สอนทดสอบความรู้ โดยมอบให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดเรื่อง ชนิดของเฟืองจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่ง

กำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด 
8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำมา ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเองเพ่ือ

เป็น การป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 
ช่วงที่ 2 การคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 

9. ผู้สอนยกตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 1) การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดชั้นเดียว 
ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียนตอบ โดยให้ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint 
ประกอบการจัดการเรียนรู้ 

10. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดเรื่องการคำนวณ การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดชั้นเดียว 
       จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ ของ

สำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด 
  11. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำ เรื่องการคำนวณ การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตรา

ทดชั้นเดียว ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเอง เพื่อเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการ
เรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

12. ผู้สอนยกตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 2) การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดหลายชั้น 



 

 
 

ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียนตอบ โดยให้ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียนและPowerPoint ประกอบการ
จัดการเรียนรู้ควบคู่ไป 

13. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดเรื่องการคำนวณ 2) การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดหลายชั้น 
จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ ของ

สำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด 
14. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำ การคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดหลาย

ชั้น 
     ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหดัที่ทำมาด้วยตนเอง เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ 

เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 
15. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียนในหน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่             

         1) การส่งกำลังด้วยเฟืองอัตราทดชั้นเดียว 
2) การส่งกำลังด้วยเฟืองอัตราทดหลายชั้น 

      โดยผู้สอนพร้อมร่วมสรุปกับผู้เรียนในส่วนที่ยังไม่ครบ เพ่ิมเติมให้ชัดเจน 
ช่วงที่ 3 ข้อดี-ข้อจำกัด ในการส่งกำลังด้วยเฟือง 

16. ผู้สอนถามนำว่าการส่งกำลังด้วยเฟืองมีข้อดี ข้อจำกัดในการส่งกำลังหรือไม่  
17. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนศึกษาจากเอกสารในหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลัง 
18. ผู้สอนสุ่มให้ผู้เรียนตอบคำถามข้อดี ข้อจำกัดในการส่งกำลังด้วยเฟือง  
 

    ขั้นพยายาม (Application) 
19. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบประเมินผลการเรียนรู้ หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง

และโซ่ เรื่อง การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
20. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนสรุป  ข้อดี-ข้อจำกัด ในการส่งกำลังด้วยเฟือง หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือ

กลด้วยเฟืองและโซ่ เรื่อง ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
 

   ขั้นสำเร็จผล (Progress) 
21. ผู้สอนใช้คำถามนำให้ผู้เรียนร่วมกันในการเฉลยและตรวจแบบประเมินผลการเรียนรู้ หน่วยที่ 3 ระบบส่ง

กำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ เรื่อง ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและข้อดี-ข้อจำกัด ในการส่งกำลัง
ด้วยเฟือง ให้ผู้เรียนตรวจด้วยตนเอง เพื่อทำให้ผู้เรียนทราบว่าสามารถทำแบบฝึกหัดถูก-ผิด จำนวนเท่าไร เพ่ือเป็น
การป้อนข้อมูลสะท้อนกลับ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

 
7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 

1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 



 

 
 

3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ
การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 

8.  หลักฐานการเรียนรู้ 
8.1  หลักฐานความรู้           

 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
การวัดและการประเมินผล 

วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่  
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.    ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ เรื่อง เฟือง 
5.    การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
(ทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ เมื่อจบการจัดการเรียนครั้งต่อไป) 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ 
2.    แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่ เรื่อง เฟือง 
5.   แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
 
 



 

 
 

10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 
 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
               

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........3........ หน่วยที่ 3 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 4-5  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง
และโซ่ 

ทฤษฎี      4   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองและโซ่     
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
1. ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 

1.1 ชนิดของเฟือง 
        1.1.1 เฟืองตรง (Spur Gear)  

1.1.2 เฟืองเฉียง (Helical Gear) 
1.1.3 เฟืองดอกจอก (Bevel Gear) 
1.1.4 เฟืองสะพาน (Rack and Pinion Gear) 
1.1.5 เฟืองหนอน (Worm Gear) 
1.1.6 เฟืองใน (Internal Gear) 

1.2 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
1.2.1 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟืองตรง เฟืองเฉียง เฟืองดอกจอก      
       เฟืองก้างปลา 
       1) การส่งกำลังด้วยเฟืองแบบอัตราทดชั้นเดียว 
       2) การส่งกำลังด้วยเฟืองอัตราทดหลายชั้น 
1.2.2 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยชุดเฟืองหนอน 
1.2.3 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยชุดเฟืองสะพาน 

     2. สรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 3 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเฟือง 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบส่งกำลัง และข้อดี-ข้อจำกัดในการส่งกำลังด้วยเฟืองตามหลักการ 
2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟืองตามหลักการ 

          3.   แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก 
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

  1. เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ข้อดี-ข้อจำกัดในการส่งกำลังด้วยเฟือง 



 

 
 

  2. เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเฟือง 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการ

เรียนระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน  ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่
กำหนด  
5.  เนื้อหาสาระ   
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1.เฟืองชนิดใดที่ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
ก. เฟืองตรง 
ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน 
ง. เฟืองดอกจอก 
2.ต้องการส่งกำลังแบบแกนเพลาขนานกัน ต้องส่งด้วยเฟืองในข้อใด 
ก. เฟืองเฉียง 
ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน 
ง. เฟืองดอกจอก 
3.เฟืองชนิดใดสามารถส่งกำลังที่มีอัตราทดสูง โดยไม่ต้องใช้เฟืองขนาดใหญ่ ต้องใช้เฟืองในข้อใด 
ก. เฟืองเฉียง 
ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน 
ง. เฟืองดอกจอก 
4.โต๊ะงานเครื่องเจาะ เคลื่อนที่ข้ึน-ลง ด้วยการส่งกำลังด้วยเฟืองในข้อใด 
ก. เฟืองเฉียง 
ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน 
ง. เฟืองดอกจอก 
5.โต๊ะงานเครื่องกัด เคลื่อนที่ขึ้น-ลง เป็นการเปลี่ยนทิศทางการเคลื่อนที่ในแนวตั้งฉากด้วยการส่งกำลังด้วย
เฟืองในข้อใด 
ก. เฟืองเฉียง 
ข. เฟืองหนอน 
ค. เฟืองสะพาน 
ง. เฟืองดอกจอก 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1.เฟืองชนิดใดท่ีส่งก ำลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง  

ก. เฟืองตรง  
ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน  
ง. เฟืองดอกจอก 

2.ตอ้งกำรส่งก ำลงัแบบแกนเพลำขนำนกนั ตอ้งส่งดว้ยเฟืองในขอ้ใด  
ก. เฟืองเฉียง 
ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน  
ง. เฟืองดอกจอก 

3.เฟืองชนิดใดสำมำรถส่งก ำลงัท่ีมีอตัรำทดสูง โดยไมต่อ้งใช้เฟืองขนำดใหญ่ ตอ้งใช้เฟืองใน
ขอ้ใด 

ก. เฟืองเฉียง  
ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน  
ง. เฟืองดอกจอก 

4.โตะ๊งำนเคร่ืองเจำะ เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง ดว้ยกำรส่งก ำลงัดว้ยเฟืองในขอ้ใด  
ก. เฟืองเฉียง  
ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน  
ง. เฟืองดอกจอก 

5.โตะ๊งำนเคร่ืองกดั เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง เป็นกำรเปล่ียนทิศทำงกำรเคล่ือนท่ีในแนวตั้งฉำกดว้ยกำร
ส่งก ำลงัดว้ยเฟืองในขอ้ใด 

ก. เฟืองเฉียง  
ข. เฟืองหนอน  
ค. เฟืองสะพำน  
ง. เฟืองดอกจอก 



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งท่ี ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรยีน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน 

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …..................................................................................................  

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)......................................................................................................... ............. 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .................................................................. .................................... 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

…………….............................................................................................................................. ................ 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

………............................................................................................................................. ......................... 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     4 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 6-7  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว   

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว ในเครื่องมือกลเกือบทุกชนิด จะต้องมีระบบเกลียวมาใช้ในการ

ส่งกำลัง เช่น เครื่องกลึง เครื่องกัด เครื่องไส เครื่องเจียระไน เป็นต้น ดังนั้นเกลียวจึงมีความสำคัญมากในระบบส่ง
กำลังของเครื่องมือกล การส่งกำลังด้วยเกลียวจะส่งกำลังให้เคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง และบางกรณีสามารถส่ง
กำลังให้ได้ผลงานที่เคลื่อนที่หมุนวงกลมได้ เช่น การส่งกำลังจากเกลียวหนอนไปยังเฟืองหนอน การหมุนหัวแบ่ง
ของเครื่องกัด เป็นต้น นอกจากส่งกำลังในเครื่องมือกลแล้ว ยังนำมาใช้ส่งกำลังในเครื่องมือ อุปกรณ์ต่างที่นำมาใช้
กับเครื่องมือกล เช่น ปากกาจับชิ้นงาน อุปกรณ์ใช้ปรับรองรับชิ้นงาน เป็นต้น 

2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 
มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 

ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
 1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิดของเกลียวส่งกำลังเครื่องมือกลตามชิ้นส่วนมาตรฐาน 

2. คำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียวตามหลักการ 
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   
 1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด การเลือกใช้ ในการส่งกำลังด้วยเกลียว 

2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียว 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
5.  สาระการเรียนรู้ 

1. ชนิดของเกลียว  
2. การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
3. สรุปการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

 
6.  กิจกรรมการเรียนรู้     

- ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 

 
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน 



 

 
 

1. ผู้สอนใช้คำถาม ว่าระบบส่งกำลังเครื่องมือกล นอกจากจะส่งกำลังด้วยสายพาน เฟืองและโซ่ ที่เรียน
มาแล้วยังมีการส่งกำลังด้วยวิธีใดอีก (หรือใช้เปิดวีดิทัศน์การกลึงปาดหน้าของเครื่องกลึง) แล้วถามว่าเป็นการส่ง
กำลังเครื่องมือกลด้วยชิ้นส่วนวิธีใด ให้ผู้เรียนช่วยกันตอบจนได้คำตอบว่าเกลียว  

2. ครูแจ้งว่าการเรียนการสอนครั้งนี้คือ เป็นเรื่อง การส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้ โดยใช้สื่อ PowerPoint 

ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู้ 
    ช่วงที่ 1 เรื่องชนิดของเกลียว 

4. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม  ว่าจากที่เคยเรียนเรื่องเกลียวมามีเกลียวชนิดใดบ้าง   ให้
ผู้เรียนช่วยกันตอบ 

5. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนศึกษาเรื่องชนิดของเกลียว จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

6. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนสรุปเนื้อหา เรื่องชนิดของเกลียว โดยผู้สอนใช้คำถามนำให้ผู้เรียนตอบ โดย
ครูผู้สอนคอยสรุปคำตอบให้ถูกต้องและครอบคลุมเนื้อหา โดยการใช้สื่อ PowerPoint  

7. ผู้สอนทดสอบความรู้โดยมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัด หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
เกลียว เฉพาะส่วนที่เป็นชนิดของเกลียว 

8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำมา ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเอง
เพ่ือเป็น การป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 

    
 ช่วงที่ 2 เรื่องการคำนวณการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

9. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียน
ตอบ โดยให้  ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 

10. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว 
11. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวหลายปาก ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียน

ตอบ โดยให้ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 
12. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวหลายปาก 
13. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว และการส่งกำลัง

ด้วยเกลียวหลายปาก จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
เกลียว ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด 

14. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำ เรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียว ให้
ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเอง เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้
ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

 
ขั้นสรุป 



 

 
 

15. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ใน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังด้วยเกลียวอีกครั้ง
เพ่ือทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด โดยผู้สอนถามนำโดยใช้ PowerPoint   

   
ขั้นวัดผลและประเมินผล 

16. ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผู้เรียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 
17. มอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยเรียนที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว   
18. ผู้สอนประเมินจากการสรุปว่ามีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 
19. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ

การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
 
การวัดและการประเมินผล 

วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3.   สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.    ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
5.    ทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
6.   การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
เครื่องมือวัดผล 



 

 
 

1. แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
2.    แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
5.    แบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
6.  แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.  สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.  ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5. ทดสอบหลังเรียน ใช้เปรียบเทียบกับก่อนเรียน เพ่ือทดสอบนัยสำคัญทางสถิติ  
6. ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

 
10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 

               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
               

 



 

 
 

 

 

ใบความรู้ ที่........4....... หน่วยที่ 4 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 6-7  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว    
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
1.ชนิดของเกลียว   

1.1 เกลียวสามเหลี่ยม 
      1.1.1 เกลียวเมตริกธรรมดา (Metric Thread)   
      1.1.2 เกลียวเมตริก ISO (ISO Metric Thread) 
      1.1.3 เกลียววิตเวอร์ต (Whitworth Thread)   
      1.1.4 เกลียวอเมริกัน (American National Thread)   
      1.1.5 เกลียวยูนิไฟด์ (Unified Thread) 
1.2. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมู 
      1.2.1 เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูเมตริก (Tr : Trapezoid Tread) 

               1.2.2 เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูอเมริกัน (Acme Thread) 
              1.2.3 เกลียวหนอน (Brown and Shape Worm Thread) 

1.3 เกลียวสี่เหลี่ยม (Square Thread) 
1.4 เกลียวฟันเลื่อย (Buttress Thread) 
1.5  เกลียวกลม (Knuckle Thread) 

2.การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
2.1 การส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว 
2.2 การส่งกำลังด้วยเกลียวหลายปาก 

3. สรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิดของเกลียวส่งกำลังเครื่องมือกลตามชิ้นส่วนมาตรฐาน 

2. คำนวณระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียวตามหลักการ 



 

 
 

3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
 
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   
1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด การเลือกใช้ ในการส่งกำลังด้วยเกลียว 

2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียว 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. ข้อใดไม่ใช่การส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ก. โซ ่   ข. เฟือง 
ค. เกลียว   ง. สายพาน 
2. ต้องการส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง ต้องใช้ชิ้นส่วนในข้อใด  
ก. ลิ่ม   ข. เฟือง 
ค. เกลียว   ง. สายพาน 
3. ในการส่งกำลังเครื่องมือกล เกลียวชนิดใดมีความแข็งแรงน้อยสุด 
ก. เกลียวสี่เหลี่ยม   ข. เกลียวสามเหลี่ยม 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมู ง. เกลียวสี่เหลี่ยมฟันเลื่อย 
4. เกลียวเพลานำของเครื่องกลึง ส่วนใหญ่ส่งกำลังด้วยเกลียวชนิดใด  
ก. เกลียวกลม 
ข. เกลียวหนอน 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมู 
ง. เกลียวสี่เหลี่ยมฟันเลื่อย 
5เกลียวในข้อใดมีมุมรวม 55 องศา 
ก. เกลียวเมตริก  ข. เกลียวยูนิไฟล์ 
ค. เกลียวอเมริกัน  ง. เกลียววิตเวอร์ต 
6เกลียวในข้อใดมีมุมรวม 29 องศา 
ก. เกลียวยูนิไฟล์  
ข. เกลียววิตเวอร์ต 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูเมตริก 
ง. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูอเมริกัน 
7เกลียวในข้อใดมีมุมรวม 30 องศา 
ก. เกลียวยูนิไฟล์  
ข. เกลียววิตเวอร์ต 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูเมตริก 
ง. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมูอเมริกัน 
8. เกลียวชนิดใดเวลาใช้งานต้องใช้ร่วมกับเฟือง 
ก. เกลียวกลม 
ข. เกลียวหนอน 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมู 
ง. เกลียวสี่เหลี่ยมฟันเลื่อย 



 

 
 

9.เกลียวชนิดใดที่เหมาะกับการใช้ทำแม่แรงเพ่ือความปลอดภัย  
ก. เกลียวสี่เหลี่ยม  
ข. เกลียวสามเหลี่ยม 
ค. เกลียวสี่เหลี่ยมคางหมู 
ง. เกลียวสี่เหลี่ยมฟันเลื่อย 
10. เกลียวปากเดียวกับเกลียวหลายปากแตกต่างกัน ตรงกับข้อใด 
ก. เกลียวปากเดียวมีระยะพิตช์มากกว่า  
ข. เกลียวหลายปากมีระยะพิตช์มากกว่า  
ค. เกลียวปากเดียวส่งกำลังเคลื่อนที่ได้เร็วกว่า 
ง. เกลียวหลายปากส่งกำลังเคลื่อนที่ได้เร็วกว่า 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  

1. ขอ้ใดไม่ใช่การส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีเป็นวงกลม  
ก. โซ่   ข. เฟือง  
ค. เกลียว   ง. สายพาน 

2. ตอ้งการส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง ตอ้งใช้ช้ินส่วนในขอ้ใด  
ก. ล่ิม    ข. เฟือง  
ค. เกลียว   ง. สายพาน  

3. ในการส่งก าลงัเคร่ืองมือกล เกลียวชนิดใดมีความแขง็แรงน้อยสุด  
ก. เกลียวส่ีเหล่ียม   ข. เกลียวสำมเหลี่ยม 
ค. เกลียวส่ีเหล่ียมคางหมู  ง. เกลียวส่ีเหล่ียมฟันเล่ือย  

4. เกลียวเพลาน าของเคร่ืองกลึง ส่วนใหญ่ส่งก าลงัดว้ยเกลียวชนิดใด  
ก. เกลียวกลม  
ข. เกลียวหนอน  
ค. เกลียวส่ีเหลี่ยมคำงหมู 

ง. เกลียวส่ีเหล่ียมฟันเล่ือย  

1. เกลียวในขอ้ใดมีมมุรวม 55 องศา 
ก. เกลียวเมตริก   ข. เกลียวยนิูไฟล์  
ค. เกลียวอเมริกนั   ง. เกลียววิตเวอร์ต 

2. เกลียวในขอ้ใดมีมมุรวม 29 องศา 
ก. เกลียวยนิูไฟล ์  
ข. เกลียววิตเวอร์ต 
ค. เกลียวส่ีเหล่ียมคางหมเูมตริก  
ง. เกลียวส่ีเหลี่ยมคำงหมูอเมริกนั 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. เกลียวในขอ้ใดมีมมุรวม 30 องศา 
ก. เกลียวยนิูไฟล ์  
ข. เกลียววิตเวอร์ต 
ค. เกลียวส่ีเหลี่ยมคำงหมูเมตริก 
ง. เกลียวส่ีเหล่ียมคางหมอูเมริกนั  

8. เกลียวชนิดใดเวลาใช้งานตอ้งใช้ร่วมกบัเฟือง 
ก. เกลียวกลม  
ข. เกลียวหนอน 
ค. เกลียวส่ีเหล่ียมคางหมู  
ง. เกลียวส่ีเหล่ียมฟันเล่ือย  

9.เกลียวชนิดใดท่ีเหมาะกบัการใช้ท  าแมแ่รงเพ่ือความปลอดภยั  
ก. เกลียวส่ีเหล่ียม  
ข. เกลียวสามเหล่ียม  
ค. เกลียวส่ีเหล่ียมคางหมู  
ง. เกลียวส่ีเหลี่ยมฟันเล่ือย 

10. เกลียวปากเดียวกบัเกลียวหลายปากแตกต่างกนั ตรงกบัขอ้ใด 
ก. เกลียวปากเดียวมีระยะพิตช์มากกวา่  
ข. เกลียวหลายปากมีระยะพิตช์มากกวา่  
ค. เกลียวปากเดียวส่งก าลงัเคล่ือนท่ีไดเ้ร็วกวา่ 
ง. เกลียวหลำยปำกส่งก ำลังเคล่ือนทีไ่ด้เร็วกว่ำ 



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งท่ี ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรยีน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน 

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …..................................................................................................  

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)......................................................................................................... ............. 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .................................................................. .................................... 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

…………….............................................................................................................................. ................ 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

………............................................................................................................................. ......................... 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     5 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 8  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม 
สลัก และคัปปลิง    

ทฤษฎี      2   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม สลัก และคัปปลิง      
1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 

 การส่งกำลังในงานเครื่องมือกล จะมีการส่งกำลังจากเพลาหนึ่งไปยังอีกเพลาหนึ่ง โดยไม่เกิดการหมุน
ฟรี ชิ้นส่วนที่ช่วยในการทำให้เพลาหมุนส่งกำลังไปด้วยกัน มีอยู่หลายอย่างแต่ที่ใช้กันมากและควรรู้จัก ได้แก่ เพลา 
ลิ่ม สลัก และคัปปลิง เป็นอุปกรณ์พาให้เพลาหมุนไปด้วยกัน ในการเรียนครั้งนี้จะเรียนเฉพาะ เพลาและลิ่ม 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา และ ลิ่ม ตามหลักการ 
2. คำนวณแรงที่แนวเส้นรอบวงของเพลาที่กระทำต่อลิ่มตามหลักการ 

          3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด หน้าที่ การเลือกใช้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา และ ลิ่ม  
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลา และ ลิ่ม 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้องสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
5.  สาระการเรียนรู้ 

1. เพลา 
2. ลิ่ม 
3. สรุปการส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วย เพลาและลิ่ม 

 
6.  กิจกรรมการเรียนรู้     

- ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 

 
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน 



 

 
 

1. ผู้สอนใช้คำถาม ว่าระบบส่งกำลังเครื่องมือกล นอกจากจะส่งกำลังด้วยสายพาน เฟืองและโซ่ ที่เรียน
มาแล้วยังมีการส่งกำลังด้วยวิธีใดอีก (หรือใช้เปิดวีดิทัศน์การกลึงปาดหน้าของเครื่องกลึง) แล้วถามว่าเป็นการส่ง
กำลังเครื่องมือกลด้วยชิ้นส่วนวิธีใด ให้ผู้เรียนช่วยกันตอบจนได้คำตอบว่าเกลียว  

2. ครูแจ้งว่าการเรียนการสอนครั้งนี้คือ เป็นเรื่อง การส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 
3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้ โดยใช้สื่อ PowerPoint 

ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู้ 
    ช่วงที่ 1 เรื่องชนิดของเกลียว 

4. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม  ว่าจากที่เคยเรียนเรื่องเกลียวมามีเกลียวชนิดใดบ้าง   ให้
ผู้เรียนช่วยกันตอบ 

5. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนศึกษาเรื่องชนิดของเกลียว จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  
หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

6. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนสรุปเนื้อหา เรื่องชนิดของเกลียว โดยผู้สอนใช้คำถามนำให้ผู้เรียนตอบ โดย
ครูผู้สอนคอยสรุปคำตอบให้ถูกต้องและครอบคลุมเนื้อหา โดยการใช้สื่อ PowerPoint  

7. ผู้สอนทดสอบความรู้โดยมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัด หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
เกลียว เฉพาะส่วนที่เป็นชนิดของเกลียว 

8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำมา ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเอง
เพ่ือเป็น การป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 

    
 ช่วงที่ 2 เรื่องการคำนวณการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

9. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียน
ตอบ โดยให้  ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 

10. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว 
11. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวหลายปาก ผู้สอนสอนโดยการถามนำ ให้ผู้เรียน

ตอบ โดยให้ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 
12. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวหลายปาก 
13. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียวปากเดียว และการส่งกำลัง

ด้วยเกลียวหลายปาก จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย
เกลียว ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ จำกัด 

14. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำ เรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยเกลียว ให้
ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำมาด้วยตนเอง เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้
ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

 
ขั้นสรุป 



 

 
 

15. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ใน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังด้วยเกลียวอีกครั้ง
เพ่ือทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด โดยผู้สอนถามนำโดยใช้ PowerPoint   

   
ขั้นวัดผลและประเมินผล 

16. ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผู้เรียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 
17. มอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยเรียนที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว   
18. ผู้สอนประเมินจากการสรุปว่ามีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 
19. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 4 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว 

จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ

การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
 
   ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 5 จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
   ขั้นสนใจปัญหา (Motivation)  

1.  ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้เดิมจากการเรียนหน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล เรื่อง การส่งกำลังโดยใช้
ชิ้นส่วนหรืออุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน มีอะไรบ้าง โดยการใช้คำถามนำพร้อมนำเสนอวีดิทัศน์ฉาย
ประกอบการเคลื่อนที่ที่ต้องใช้ชิ้นส่วนขัดไปด้วยกัน  ให้ผู้เรียนตอบคำถาม จนได้คำตอบว่าจะเรียนในครั้งนี้คือ 
หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิง 

2. ผู้สอนแจ้งว่าการเรียนครั้งนี้ว่า จะเรียนเฉพาะ เรื่อง เพลา และลิ่ม ส่วนเรื่อง สลักและคัปปลิงจะเรียนในครั้ง
ต่อไป  



 

 
 

3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์ในการเรียน เรื่อง เพลา และลิ่ม  
   ขั้นศึกษาข้อมูล (Information)  

  4. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนศึกษาค้นคว้าจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 5 ระบบส่ง
กำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิง ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ เฉพาะหัวข้อ 1. ชนิดของเพลา และ 2. ชนิด
ของลิ่ม    

  5.  ผู้สอนและผู้เรียนทั้งหมดร่วมกันสรุปเนื้อหาชนิด1. ชนิดของเพลา และ 2. ชนิดของลิ่ม   เพ่ือให้
ครอบคลุมเนื้อหาทั้งหมด 

  6. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม โดยการสอนแบบบรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการ
คำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ 
PowerPoint หน่วยที่ 5  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องมือกล เรื่อง เพลาและลิ่ม 

   7. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน เรื่องการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม 
    ขั้นพยายาม (Application) 

8. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียน ทำแบบฝึกหัด การคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม จากหนังสือเรียนวิชา
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ หน่วยที่ 5 เฉพาะเรื่องเพลาและลิ่ม 
    ขั้นสำเร็จผล (Progress) 

    9. ผูส้อนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัด โดยให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดของตนเอง หน่วยที่ 5 เฉพาะ
เรื่องเพลาและลิ่มเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และ
ทักษะในการคำนวณ 
 
สื่อการจัดการเรียนรู้   

1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  20102-2109 
2. PowerPoint หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม สลัก

และคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม)  
3. PowerPoint สรุป หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม 

สลักและคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม) 
 
การวัดผลประเมินผลการเรียนรู้ 

วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย

เพลา ลิ่ม สลักและคัปปลิง  
2. สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.  ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

ด้วยเพลา ลิ่ม สลักและคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม)  



 

 
 

5.  การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึง
ประสงค์ 

6.  แบบทดสอบหลังเรียน เมื่อจบหน่วยในครั้งต่อไป 
เครื่องมือวัดผล 

1. แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 
ด้วยเพลา และลิ่ม สลัก และคลัตช์ 

2. แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4. แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วย

เพลา และลิ่ม  
5. แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียน

ร่วมกันประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 

1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมิน

ตามสภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........4....... หน่วยที่ 4 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 6-7  
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว ทฤษฎี      4   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเกลียว    
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
      1.เพลา (Shaft) 
         1.1 ชนิดของเพลา  

1.1.1 เพลา (Shaft) 
1.1.2 คาน หรือ แกน (Axle) 
1.1.3 สปินเดิล (Spindle) 
1.1.4 สตับชาฟต์ (Stub Shaft) หรือ เฮดชาฟต์ (Head Shaft) 
1.1.5 เพลาส่งกำลัง Power Transmission Shaft หรือ เพลาเมน Main Shaft หรือเพลาแนว Line 

Shaft 
1.1.6 แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft) หรือ เคาน์เตอร์ชาฟต์ (Counter Shaft) 
1.1.7 เพลาข้ออ่อน (Flexible Shaft)   

      2.ลิ่ม (Keys) 
2.1 ชนิดของลิ่ม  ลิ่มมีการแบ่งออกหลายรูปแบบ มีแตกต่างกันบาง เช่น มีการเจาะรูเพ่ือใช้จับยึด ได้แก่ 

2.1.1 ลิ่มขนาน (Parallel Key)  
2.1.2  ลิ่มเรียว (Tapered Key) 
2.1.3 ลิ่มสัมผัส (Tangential Key) 
2.1.4 ลิ่มเว้า (Saddle Key) 
2.1.5 ลิ่มราบ (Flat Key) 
2.2 การคำนวณหาค่าแรงต่างๆ ที่เกิดกับเพลาและลิ่ม 

         3. สรุปเนื้อหา หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม  
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา และ ลิ่ม ตามหลักการ 
2. คำนวณแรงที่แนวเส้นรอบวงของเพลาที่กระทำต่อลิ่มตามหลักการ 



 

 
 

          3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด หน้าที่ การเลือกใช้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา และ ลิ่ม  
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลา และ ลิ่ม 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้องสำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ขึ้น-ลง  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
2. ลิ่ม สลัก เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่ขึ้น-ลง 
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
3. เพลาที่ส่งกำลังแบบไม่หมุน คือ เพลาข้อใด 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
4. เพลาส่งกำลังที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับเครื่องต้นกำลัง 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
5. ลิ่ม Feather Key มีความหมายตรงกับข้อใด 
ก. ลิ่มเรียว  
ข. ลิ่มที่มีหน้าตัดเท่ากันตลอดความยาว  
ค. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวเล็กกว่าด้านหลัง 
ง. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวใหญ่กว่าด้านหลัง 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งก าลงัแบบใด 

ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง   
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม  
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

2. ล่ิม สลกั เป็นการส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีข้ึน-ลง  
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ช้ินส่วนหมุนไปด้วยกนั 
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

3. เพลาท่ีส่งก าลงัแบบไมห่มนุ คือ เพลาขอ้ใด  
ก. คำน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft)  

4. เพลาส่งก าลงัท่ีติดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัเคร่ืองตน้ก าลงั  
ก. คาน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตับชำฟต์ ( Stub Shaft)  

5. ล่ิม Feather Key มีความหมายตรงกบัขอ้ใด  
ก. ล่ิมเรียว  
ข. ลิ่มทีม่หีน้ำตัดเท่ำกนัตลอดควำมยำว  
ค. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวเลก็กวา่ดา้นหลงั  

ง. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวใหญ่กวา่ดา้นหลงั  



 

 
 

 
บันทึกหลังการสอน 

1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งท่ี ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรยีน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน 

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …..................................................................................................  

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)......................................................................................................... ............. 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .................................................................. .................................... 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

…………….............................................................................................................................. ................ 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

…………….............................................................................................................................. ................ 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

………............................................................................................................................. ......................... 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 



 

 
 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     6 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 9 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง/งานระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์   

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 คลัตช์ เป็นชิ้นส่วนในระบบส่งกำลังเครื่องมือกลชนิดหนึ่ง ทำหน้าที่ตัด หรือ ต่อการทำงานส่งกำลังจาก

เพลาหนึ่งไปยังอีกเพลาหนึ่ง เครื่องมือกลบางชนิดใช้คลัตช์ บางชนิดไม่ได้ใช้ในการตัดต่อการส่งกำลัง เป็นการ
ออกแบบของบริษัทผู้ผลิต เช่น เครื่องกลึง บางยี่ห้อ บางรุ่นมี ใช้ และยี่ห้อ บางรุ่นไม่มีใช้ การใช้อาจใช้คลัตช์ที่
แตกต่างกันไป 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
 1.  แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิดของคลัตช์ที่ใช้ในการส่งกำลังเครื่องมือกลตามมาตรฐาน 
          2. คำนวณการส่งกำลังของคลัตช์ตามหลักการ 
          3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก 
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

 1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด หลักการส่งกำลัง แรง ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
2.  เพื่อให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
5.  สาระการเรียนรู้ 

1. ชนิดของคลัตช์ 
2. การคำนวณการส่งกำลังของคลัตช์  
3. สรุปการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 

6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
- ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรยีนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 6 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล
ด้วยคลัตช์ จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาท ี

ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน 
1. ผู้สอนใชค้ำถาม วา่ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ที่ใช้ในการตัด-ต่อการทำงาน ในการส่งกำลัง 

คือ               การใช้อุปกรณ์ใด ให้ผู้เรียนตอบจนได้คำตอบว่า คลัตช์  
2. ครูแจ้งว่าการเรียนการสอนครั้งนี้คอื การส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 



 

 
 

     3.   ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้ โดยใช้สื่อ 
PowerPoint 

ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู ้
    การจัดการเรียนรู้ชว่งที่ 1 เรื่องชนิดของคลัตช์ 
4. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม  ผู้สอนมอบให้ผู้เรยีนชว่ยกันตอบว่าจากที่
ผู้เรียนลงมือปฏิบัติงานกลงึ  อุปกรณ์ที่ใช้ตัดต่อการส่งกำลัง คือ อุปกรณ์อะไร 
5. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรยีนศึกษาเรื่องชนิดของคลตัช์ จากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกล  หน่วยที่  
     6 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
6. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนสรปุเนื้อหา เรื่องชนิดของคลตัช์ โดยผู้สอนใช้คำถามนำให้ผู้เรียน
ตอบ โดยครูผู้สอนคอยถามนำให้ผู้เรียนช่วยกันสรุปคำตอบให้ถูกต้องและครอบคลุมเนื้อหา 
โดยการใช้สื่อ PowerPoint  
7. ผู้สอนทดสอบความรู้โดยมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัด หน่วยที่ 6 ระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกลด้วยคลัตช์ เฉพาะส่วนที่เป็นชนิดของคลัตช์ 
8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกนัเฉลยแบบฝึกหัดที่ผู้เรียนได้ทำมา ให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดที่ทำ
มาด้วยตนเองเพื่อเป็น การป้อนข้อมลูสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพื่อให้ผู้เรียน
ปรับปรุงความรู้เรือ่งชนิดของคลัตช์ 
    
 การจัดการเรียนรู้ ช่วงที่ 2 เรื่องการคำนวณการส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลตัช์ 
9. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลตัช์ การคำนวณหาคา่แรงที่กระทำบน
ฟันของคลัตช์ล็อกทางกล ผู้สอนสอนโดยการอธิบายและถามนำ ให้ผู้เรียนตอบ โดยให้
ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 
 10. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำบนฟันของ
คลัตช์ล็อกทางกล 

 11. ผู้สอนมอบหมายให้ผูเ้รียนทำแบบฝึกหัด การคำนวณการส่งกำลังด้วยคลตัช์ การ
คำนวณหาคา่แรงท่ีกระทำบนฟันของคลัตชล์็อกทางกล 

12. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนเฉลยแบบฝึกหัดที่มอบหมายให้นำ เรื่อง การคำนวณการส่งกำลัง
ด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงท่ีกระทำบนฟันของคลัตช์ล็อกทางกล เพื่อเป็นการป้อน
ข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรบัปรุงการเรียนรู้ เพื่อให้ผูเ้รียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 
 



 

 
 

13. ผู้สอนนำตัวอยา่งการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำบน
คลัตช์แบบใช้แรงเสียดทาน ผู้สอนสอนโดยการอธิบายและถามนำ ให้ผู้เรียนตอบ โดยให้
ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 
  14. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงท่ีกระทำบนคลัตช์
แบบใช้แรงเสียดทาน 

  15. ผู้สอนมอบหมายใหผู้้เรียนทำแบบฝึกหัด การคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การ
คำนวณหาคา่แรงท่ีกระทำบนคลัตช์แบบใช้แรงเสียดทาน 

  16. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนแบบฝึกหัดท่ีมอบหมายให้นำ เรื่อง การคำนวณการส่งกำลังด้วย
คลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำบนคลัตช์แบบใช้แรงเสียดทาน เพื่อเป็นการป้อนข้อมูล
สะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพื่อให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

17. ผู้สอนนำตัวอยา่งการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำกับ
คลัตช์รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิ่ม ผู้สอนสอนโดยการอธิบายและถามนำ ให้ผู้เรียนตอบ โดยให้
ผู้เรียนศึกษาจากหนังสือเรียน และPowerPoint ประกอบการจัดการเรียนรู้ 
  18. สรุปเรื่องการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงท่ีกระทำกับคลัตช์
รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิ่ม 

  19. ผู้สอนมอบหมายใหผู้้เรียนทำแบบฝึกหัด การคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ การ
คำนวณหาคา่แรงท่ีกระทำกับคลัตช์รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิ่ม 

 20. ผู้สอนร่วมกับผู้เรียนแบบฝึกหัดที่มอบหมายให้นำ เรื่อง การคำนวณการส่งกำลังด้วย
คลัตช์ การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำกับคลัตช์รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิม่ เพื่อเป็นการป้อน
ข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรบัปรุงการเรียนรู้ เพื่อให้ผูเ้รียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 
 

ขั้นสรุป 
21. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาและคำศัพท์ที่ใช้ใน หน่วยที่ 6 ระบบส่งกำลัง
เครื่องมือกลด้วยคลัตช์ อกีครั้งเพื่อทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด โดยผู้สอนถามนำโดย
ใช้ PowerPoint   

   
ขั้นวัดผลและประเมินผล 
22. ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผูเ้รียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 

23. มอบหมายให้ผู้เรยีนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 6 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
24. ผู้สอนประเมินจากการสรุปวา่มีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 



 

 
 

  25. ผู้สอนมอบหมายใหผู้้เรียนทำแบบทดสอบหลงัเรียน หน่วยที่ 6 ระบบสง่กำลัง
เครื่องมือกลด้วยคลัตช์  จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณ

การส่งกำลังด้วยสายพานแบน 
8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
 
   ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 5 จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาที 
   ขั้นสนใจปัญหา (Motivation)  

1.  ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้เดิมจากการเรียนหน่วยที่ 1 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล เรื่อง การส่งกำลังโดยใช้
ชิ้นส่วนหรืออุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน มีอะไรบ้าง โดยการใช้คำถามนำพร้อมนำเสนอวีดิทัศน์ฉาย
ประกอบการเคลื่อนที่ที่ต้องใช้ชิ้นส่วนขัดไปด้วยกัน  ให้ผู้เรียนตอบคำถาม จนได้คำตอบว่าจะเรียนในครั้งนี้คือ 
หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิง 

2. ผู้สอนแจ้งว่าการเรียนครั้งนี้ว่า จะเรียนเฉพาะ เรื่อง เพลา และลิ่ม ส่วนเรื่อง สลักและคัปปลิงจะเรียนในครั้ง
ต่อไป  

3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์ในการเรียน เรื่อง เพลา และลิ่ม  
   ขั้นศึกษาข้อมูล (Information)  

  4. ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนศึกษาค้นคว้าจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 5 ระบบส่ง
กำลังเครื่องมือกลด้วยเพลา ลิ่ม สลัก คัปปลิง ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ เฉพาะหัวข้อ 1. ชนิดของเพลา และ 2. ชนิด
ของลิ่ม    

  5.  ผู้สอนและผู้เรียนทั้งหมดร่วมกันสรุปเนื้อหาชนิด1. ชนิดของเพลา และ 2. ชนิดของลิ่ม   เพ่ือให้
ครอบคลุมเนื้อหาทั้งหมด 



 

 
 

  6. ผู้สอนนำตัวอย่างการคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม โดยการสอนแบบบรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการ
คำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ 
PowerPoint หน่วยที่ 5  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องมือกล เรื่อง เพลาและลิ่ม 

   7. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน เรื่องการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม 
    ขั้นพยายาม (Application) 

8. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียน ทำแบบฝึกหัด การคำนวณการส่งกำลังด้วยเพลาและลิ่ม จากหนังสือเรียนวิชา
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ หน่วยที่ 5 เฉพาะเรื่องเพลาและลิ่ม 
    ขั้นสำเร็จผล (Progress) 

    9. ผูส้อนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัด โดยให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดของตนเอง หน่วยที่ 5 เฉพาะ
เรื่องเพลาและลิ่มเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และ
ทักษะในการคำนวณ 
 
สื่อการจัดการเรียนรู้   

1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล  20102-2109 
2. PowerPoint หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม สลัก

และคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม)  
3. PowerPoint สรุป หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วยเพลา ลิ่ม 

สลักและคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม) 
 
การวัดผลประเมินผลการเรียนรู้ 

วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วย

เพลา ลิ่ม สลักและคัปปลิง  
2. สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.  ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

ด้วยเพลา ลิ่ม สลักและคัปปลิง (ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้เฉพาะเพลาและลิ่ม)  
5.  การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึง

ประสงค์ 
6.  แบบทดสอบหลังเรียน เมื่อจบหน่วยในครั้งต่อไป 

เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียนหน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

ด้วยเพลา และลิ่ม สลัก และคลัตช์ 
2. แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 



 

 
 

3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4. แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 5 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ด้วย

เพลา และลิ่ม  
5. แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียน

ร่วมกันประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 

1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมิน

ตามสภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........6...... หน่วยที่ 6 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 9 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์   
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
      1.ชนิดของคลัตช์ 
           1.1 คลัตช์ที่ส่งกำลังด้วยการล็อกทางกล (Direct Mechanical Lock-up Clutch) 
1.1.1 Serrated Tooth Clutch 
                  1.1.2 Square Jaw Clutch 
                  1.1.3 Spiral Jaw Clutch 
           1.2 คลัตช์ที่ส่งกำลังด้วยการใช้ความเสียดทานทางกล (Mechanical Friction Clutch) 
1.2.1 คลัตช์แผ่น (Disc Clutch หรือ Plate Clutch) 
1.2.2 คลัตช์รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิ่ม (Cone Clutch) 
1.2.3 คลัตช์แผ่นความฝืดแบบหลายแผ่น (Multiple Disc Clutch) 
1.2.4 คลัตช์ก้ามปู (Shoe Type Clutch) 
            1.3. คลัตช์ชนิดอื่นๆ 
1.3.1 คลัตช์ไฟฟ้า 
1.3.1.1 คลัตช์ไฟฟ้าอาศัยแรงเสียดทานทางกล 
1.3.1.2 คลัตช์ไฟฟ้าแบบไม่อาศัยแรงเสียดทานทางกล แบบที่ 1 
1.3.1.3 คลัตช์ไฟฟ้าแบบไม่อาศัยแรงเสียดทานทางกล แบบที่ 2 
1.3.2 คลัตช์แบบใช้แรงเหวี่ยงหนีศูนย์ (Centrifugal Clutch) 
       2. การคำนวณการส่งกำลังของคลัตช์   
             3.1 การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำบนฟันของคลัตช์ล็อกทางกล  
             3.2 การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำบนคลัตช์แบบใช้แรงเสียดทาน 
             3.3 การคำนวณหาค่าแรงที่กระทำกับคลัตช์รูปกรวย หรือ คลัตช์ลิ่ม  
       3. สรุปเนื้อหาและคำศัพท์ที่ใช้ หน่วยที่ 6 ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 
 1.  แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิดของคลัตช์ที่ใช้ในการส่งกำลังเครื่องมือกลตามมาตรฐาน 



 

 
 

          2. คำนวณการส่งกำลังของคลัตช์ตามหลักการ 
          3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก 
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

 1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ชนิด หลักการส่งกำลัง แรง ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยคลัตช์ 
2.  เพื่อให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังด้วยคลัตช์ 

3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด      
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ขึ้น-ลง  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
2. ลิ่ม สลัก เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่ขึ้น-ลง 
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
3. เพลาที่ส่งกำลังแบบไม่หมุน คือ เพลาข้อใด 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
4. เพลาส่งกำลังที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับเครื่องต้นกำลัง 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
5. ลิ่ม Feather Key มีความหมายตรงกับข้อใด 
ก. ลิ่มเรียว  
ข. ลิ่มที่มีหน้าตัดเท่ากันตลอดความยาว  
ค. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวเล็กกว่าด้านหลัง 
ง. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวใหญ่กว่าด้านหลัง 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งก าลงัแบบใด 

ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง   
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม  
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

2. ล่ิม สลกั เป็นการส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีข้ึน-ลง  
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ช้ินส่วนหมุนไปด้วยกนั 
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

3. เพลาท่ีส่งก าลงัแบบไมห่มนุ คือ เพลาขอ้ใด  
ก. คำน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft)  

4. เพลาส่งก าลงัท่ีติดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัเคร่ืองตน้ก าลงั  
ก. คาน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตับชำฟต์ ( Stub Shaft)  

5. ล่ิม Feather Key มีความหมายตรงกบัขอ้ใด  
ก. ล่ิมเรียว  
ข. ลิ่มทีม่หีน้ำตัดเท่ำกนัตลอดควำมยำว  
ค. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวเลก็กวา่ดา้นหลงั  

ง. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวใหญ่กวา่ดา้นหลงั  



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งที่ ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรียน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน  

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …............................................................................................ ...... 

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)................................................................................................................ ...... 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .............................................................................................. ........ 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

……………........................................................................................................................ ...................... 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

……….......................................................................................................................... ............................ 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     7 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 10-12 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่ง
กำลังของเครื่องกลึง  

ทฤษฎี      4   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง/งาน  ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่งกำลังของเครื่องกลึง  
1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ มีระบบการส่งกำลังไม่ซับซ้อนมาก ขึ้นอยู่กับชนิดของเครื่องเจาะ เครื่องเจาะใน
การฝึกงานจะมีเครื่องเจาะตั้งโต๊ะ เครื่องเจาะตั้งพ้ืน และเครื่องเจาะรัศมี เครื่องเจาะตั้งโต๊ะจะมีส่วนประกอบที่
เหมือนกับเครื่องเจาะตั้งพ้ืน เพียงแต่การส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งโต๊ะจะส่งกำลังด้วยสายพาน เครื่องเจาะตั้งพ้ืนมีทั้ง
การส่งกำลังด้วยสายพานและส่งกำลังด้วยเฟือง ส่วนเครื่องเจาะรัศมีมีขนาดใหญ่จึงมีระบบการส่งกำลังที่มากกว่า 

 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบการส่งกำลังชิ้นส่วนเครื่องเจาะตามหลักการ 
2. คำนวณการส่งกำลังเคลื่อนที่ของชิ้นส่วนเครื่องเจาะตามหลักการ 
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ระบบส่งกำลังของเครื่องเจาะ 
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องเจาะ 

 3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด 
 5.  สาระการเรียนรู้ 

1. เครื่องเจาะตั้งโต๊ะ  
2. เครื่องเจาะตั้งพ้ืน 
3. เครื่องเจาะรัศมี 
4. สรุประบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 

6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
- ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ จำนวน 10 ข้อ 

เวลา 10 นาท ี
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน 



 

 
 

1. ผู้สอนใช้คำถาม เครื่องมือกลที่ผู้เรียนใช้ฝึกปฏิบัติในการเรียนการสอนที่ผ่านมามีเครื่องอะไรบ้าง ที่ใช้
เจาะรูบนชิ้นงานได้ จนผู้เรียนตอบว่าเครื่องเจาะ   

2.  ครูแจ้งว่าการเรียนการสอนครั้งนี้คือ ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
3.   ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้ โดยใช้สื่อ PowerPoint 
ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู้ 

     การจัดการเรียนรู้ ช่วงที่ 1 เรื่อง เครื่องเจาะตั้งโต๊ะ 
4. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม  ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนช่วยกันตอบส่วนประกอบของเครื่อง

เจาะตั้งโต๊ะ มีอะไรบ้าง โดยผู้สอนมีรูปเครื่องเจาะตั้งโต๊ะ ฉายให้ผู้เรียนดูแล้วถามชื่อชิ้นส่วนทีละชิ้นส่วนโดยสุ่มให้
ผู้เรียนตอบทีละคน  

5. ผู้สอนนำรูปการส่งกำลังด้วยเครื่องเจาะตั้งโต๊ะให้ผู้เรียนดู แล้วถามชื่อชิ้นส่วนส่งกำลังที่ละชนิดให้ผู้เรียน
ช่วยกันตอบ 

6. ผู้สอนนำเสนอตัวอย่าง การคำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยสายพานลิ่ม โดยใช้คำถามนำ
เพ่ือให้ผู้เรียนตอบและศึกษา จากหนังสือเรียน และ PowerPoint ที่ครูนำเสนอประกอบการคำนวณ 

7. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดการคำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยสายพานลิ่ม 
8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลย แบบฝึกหัด การคำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยสายพาน

ลิ่ม เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 

      
การจัดการเรียนรู้ ช่วงที่ 2 เรื่อง เครื่องเจาะตั้งพ้ืน 
9. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนช่วยกันตอบส่วนประกอบของเครื่อง

เจาะตั้งพ้ืน มีอะไรบ้าง โดยผู้สอนมีรูปเครื่องเจาะตั้งพ้ืน ฉายให้ผู้เรียนดูแล้วถามชื่อชิ้นส่วนทีละชิ้นส่วนโดยสุ่มให้
ผู้เรียนตอบทีละคน  

10. ผู้สอนนำรูปการส่งกำลังด้วยเครื่องเจาะตั้งพ้ืน ให้ผู้เรียนดู แล้วถามชื่อชิ้นส่วนส่งกำลังที่ละชนิดให้
ผู้เรียนช่วยกันตอบ 

11. ผู้สอนนำเสนอตัวอย่าง การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนแบบการคำนวณการส่งกำลังด้วย
สายพานแบบอัตราทดหลายชั้น โดยใช้คำถามนำเพ่ือให้ผู้เรียนตอบและศึกษา จากหนังสือเรียน และ PowerPoint 
ที่ครูนำเสนอประกอบการคำนวณ 

12. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนแบบการคำนวณ
การส่งกำลังด้วยสายพานแบบอัตราทดหลายชั้น 

13. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลย แบบฝึกหัด การการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนแบบการ
คำนวณการส่งกำลังด้วยสายพานแบบอัตราทดหลายชั้นเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ 
เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 



 

 
 

14. ผู้สอนนำเสนอตัวอย่าง การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืน แบบการคำนวณหาความเร็วรอบ
ผ่านการส่งกำลังด้วยเฟืองโดยใช้คำถามนำเพ่ือให้ผู้เรียนตอบและศึกษา จากหนังสือเรียน และ PowerPoint ที่ครู
นำเสนอประกอบการคำนวณ 

15 ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดการคำนวณหาระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืน แบบการ
คำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยเฟือง 

 16. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลย แบบฝึกหัด การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนแบบการ
คำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยเฟืองเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพ่ือปรับปรุงการเรียนรู้ 
เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการคำนวณ 

17. ผู้สอนนำเสนอตัวอย่าง การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืน การคำนวณการป้อนเจาะของ
แกนเพลา โดยใช้คำถามนำเพ่ือให้ผู้เรียนตอบและศึกษา จากหนังสือเรียน และ PowerPoint ที่ครูนำเสนอ
ประกอบการคำนวณ 

18 ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดการคำนวณหาระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืน การคำนวณ
การป้อนเจาะของแกนเพลา 

19. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลย แบบฝึกหัด การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนการคำนวณการ
ป้อนเจาะของแกนเพลาเพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้
และทักษะในการคำนวณ 

    
 

การจัดการเรียนรู้ ช่วงที่ 3 เรื่อง เครื่องเจาะรัศมี 
20. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม ผู้สอนมอบให้ผู้เรียนช่วยกันตอบส่วนประกอบของเครื่อง

เจาะรัศมี มีอะไรบ้าง โดยผู้สอนมีรูปเครื่องเจาะรัศมี ฉายให้ผู้เรียนดูแล้วถามชื่อชิ้นส่วนทีละชิ้นส่วนโดยสุ่มให้
ผู้เรียนตอบทีละคน  

21. ผู้สอนนำรูปการส่งกำลังด้วยเครื่องเจาะรัศมีให้ผู้เรียนดู แล้วถามชื่อชิ้นส่วนส่งกำลังที่ละชนิดที่
เคลื่อนที่ให้ผู้เรียนช่วยกันตอบ 

22. ผู้สอนนำเสนอตัวอย่าง การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะรัศมี การคำนวณหาการเคลื่อนที่ ขึ้น - 
ลง แขนรัศม ีและ การคำนวณหาการเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ป้อนเจาะของแกนเพลา ด้วยเฟืองสะพาน โดยใช้คำถามนำ
เพ่ือให้ผู้เรียนตอบและศึกษา จากหนังสือเรียน และ PowerPoint ที่ครูนำเสนอประกอบการคำนวณ 

23. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดการคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะรัศมี การคำนวณหาการ
เคลื่อนที่ ขึ้น - ลง แขนรัศมี และ การคำนวณหาการเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ป้อนเจาะของแกนเพลา ด้วยเฟืองสะพาน 

24. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลย แบบฝึกหัด การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะรัศมี การคำนวณหา
การเคลื่อนที่ ขึ้น - ลง แขนรัศมี และ การคำนวณหาการเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ป้อนเจาะของแกนเพลา ด้วยเฟือง
สะพาน เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และทักษะในการ
คำนวณ 



 

 
 

ขั้นสรุป 
25. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในการเรียนรู้ หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่อง

เจาะ อีกครั้งเพ่ือทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด โดยผู้สอนถามนำโดยใช้ PowerPoint   
ขั้นวัดผลและประเมินผล 
26. ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผู้เรียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 
27. มอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
28. ผู้สอนประเมินจากการสรุปว่ามีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 
29. ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ จำนวน 10 ข้อ 

เวลา 10 นาท ี
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 8.  หลักฐานการเรียนรู ้

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 
 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
2. สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.  ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
5.  ทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
6.  การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
2.   แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 



 

 
 

5.   แบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
6.   แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.   ทดสอบหลังเรียน ใช้เปรียบเทียบกับก่อนเรียน เพ่ือทดสอบนัยสำคัญทางสถิติ  
6. ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........7...... หน่วยที่ 7 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 11-12 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบ
ส่งกำลังของเครื่องกลึง  

ทฤษฎี      4   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่งกำลังของเครื่องกลึง  
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
1.เครื่องเจาะตั้งโต๊ะ (Bench Model of Sensitive Drilling) Machine) 

1.1 ส่วนประกอบของเครื่องเจาะตั้งโต๊ะ 
1.2 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งโต๊ะ 
1.3 การคำนวณหาความเร็วรอบผ่านการส่งกำลังด้วยสายพานลิ่ม 

2.เครื่องเจาะตั้งพ้ืน (Floor Model of Sensitive Drilling) 
2.1 ส่วนประกอบที่สำคัญของเครื่องเจาะแบบตั้งพ้ืน   
2.2 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะตั้งพ้ืนแบบส่งกำลังด้วยเฟือง 
2.3 การคำนวณหาความเร็วรอบของเครื่องเจาะตั้งพ้ืน 

3.เครื่องเจาะรัศมี (Radial Drilling Machine) 
3.1 ส่วนประกอบที่สำคัญของเครื่องเจาะรัศมี 
3.2 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะรัศมี   
3.3 การคำนวณระบบส่งกำลังเครื่องเจาะรัศมี 

        4. สรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 7 ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับระบบการส่งกำลังชิ้นส่วนเครื่องเจาะตามหลักการ 
2. คำนวณการส่งกำลังเคลื่อนที่ของชิ้นส่วนเครื่องเจาะตามหลักการ 
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ระบบส่งกำลังของเครื่องเจาะ 
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องเจาะ 



 

 
 

 3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการ
เรียนระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่
กำหนด 
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ขึ้น-ลง  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
2. ลิ่ม สลัก เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่ขึ้น-ลง 
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
3. เพลาที่ส่งกำลังแบบไม่หมุน คือ เพลาข้อใด 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
4. เพลาส่งกำลังที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับเครื่องต้นกำลัง 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
5. ลิ่ม Feather Key มีความหมายตรงกับข้อใด 
ก. ลิ่มเรียว  
ข. ลิ่มที่มีหน้าตัดเท่ากันตลอดความยาว  
ค. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวเล็กกว่าด้านหลัง 
ง. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวใหญ่กว่าด้านหลัง 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งก าลงัแบบใด 

ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง   
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม  
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

2. ล่ิม สลกั เป็นการส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีข้ึน-ลง  
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ช้ินส่วนหมุนไปด้วยกนั 
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

3. เพลาท่ีส่งก าลงัแบบไมห่มนุ คือ เพลาขอ้ใด  
ก. คำน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft)  

4. เพลาส่งก าลงัท่ีติดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัเคร่ืองตน้ก าลงั  
ก. คาน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตับชำฟต์ ( Stub Shaft)  

5. ล่ิม Feather Key มีความหมายตรงกบัขอ้ใด  
ก. ล่ิมเรียว  
ข. ลิ่มทีม่หีน้ำตัดเท่ำกนัตลอดควำมยำว  
ค. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวเลก็กวา่ดา้นหลงั  

ง. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวใหญ่กวา่ดา้นหลงั  



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งที่ ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรียน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน  

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …............................................................................................ ...... 

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)................................................................................................................ ...... 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .............................................................................................. ........ 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

……………........................................................................................................................ ...................... 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

……….......................................................................................................................... ............................ 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     8 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 13 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่ง
กำลังของเครื่องกลึง  

ทฤษฎี      2   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง/งาน  ระบบส่งกำลังเครื่องเจาะ และระบบส่งกำลังของเครื่องกลึง  
1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 เครื่องไส เป็นเครื่องมือกลอีกชนิดหนึ่ง ที่มีหลายชนิด เช่น เครื่องไสแนวนอน เครื่องไสแคร่ยาว เครื่องไส 
ซีเอ็นซี เป็นต้น มีการส่งกำลังในการเคลื่อนที่ มีบางส่วนเหมือนเครื่องมือกลชนิดอื่น เช่น มีการส่งกำลังจาก
มอเตอร์ ผ่านชุดสายพาน และผ่านชุดเฟือง เพ่ือส่งกำลังเคลื่อนที่ในชิ้นส่วนต่างๆ และมีการส่งกำลังส่วนที่แตกต่าง 
เช่น การส่งให้แคร่เลื่อนเคลื่อนที่เดินหน้าและถอยหลัง เพ่ือให้มีดไส ไสตัดชิ้นงาน 
 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน อุปกรณ์และหลักการส่งกำลังของเครื่องไสตามมาตรฐาน 
2. คำนวณระบบส่งกำลังของเครื่องไสตามหลักการ            
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ระบบส่งกำลังของเครื่องไส 
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
 5.  สาระการเรียนรู้ 

1. ชนิดของเครื่องไส 
2. หลักการส่งกำลังของเครื่องไส 
3. การคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
4. สรุประบบส่งกำลังของเครื่องไส 

6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
 ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 9 จำนวน 10 ข้อ เวลา 10 นาท ี
       ขั้นสนใจปัญหา (Motivation)  

1.  ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้เดิมจากการเรียนวิชาเครื่องมือกล ที่มีเรื่องเครื่องไส ให้ผู้เรียนช่วยกันตอบว่า 
ส่วนที่เคลื่อนที่ของเครื่องไส มีชิ้นส่วนใดบ้าง  



 

 
 

2. ผู้สอนแจ้งว่าการเรียนครั้งนี้ว่า จะเรียนเฉพาะ เรื่อง ระบบการส่งกำลังเครื่องไส 
  3. ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์ในการเรียน เรื่อง เพลา ระบบการส่งกำลังเครื่องไส 

      ขั้นศึกษาข้อมูล (Information)  
          ในการจัดการเรียนรู ้ช่วงที่ 1 ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไส 
      4. ผู้สอนมีรูปและวีดิทัศน์ เครื่องไส ชนิดต่างๆ ให้ผู้เรียนสังเกตและศึกษา ส่วนต่างๆ ของเครื่องไสแต่ละ
ชนิดว่ามีส่วนใดเคลื่อนที่ได้บ้าง โดยศึกษาค้นคว้าจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล หน่วยที่ 9 ระบบ
ส่งกำลังเครื่องไส ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ ประกอบ ได้แก่  

         1) ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไสนอน 
 2) ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไสตั้ง 
 3) ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไสแคร่ยาว 
 4) ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไสเฟือง 
 5) ชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไส ซีเอ็นซี 

      5.  ผู้สอนและผู้เรียนทั้งหมดร่วมกันสรุปเนื้อหาชนิดและส่วนประกอบของเครื่องไส ทั้งหมด 
          ในการจัดการเรียนรู ้ช่วงที่ 2 หลักการส่งกำลังและการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
      6. ผู้สอนอภิปราย ถาม ตอบ ในหัวข้อ หลักการส่งกำลังของเครื่องไส ด้วยPowerPoint และให้ผู้เรียนศึกษา
ไปพร้อมกับศึกษาจากหนังสือเรียนวิชา ระบบส่งกำลัง หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องไส ควบคู่ไปด้วย หัวข้อ คือ 

           1) การส่งกำลังเคลื่อนที่ของแคร่เลื่อน 
           2) การส่งกำลังเคลื่อนที่ของโต๊ะงาน 
           3) ระบบส่งกำลังเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ของชุดหัวไส 
7. ผู้สอนนำตัวอย่างที่ 9.1 การคำนวณการเคลื่อนที่ของแคร่เลื่อนของเครื่องไส  โดยการสอนแบบบรรยาย 

ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู ้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื ่องมือกล ของ
สำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 9  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องไส 

8. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน การคำนวณการเคลื่อนที่ของแคร่เลื่อนของเครื่องไส   
9. ผู้สอนนำตัวอย่างที่ 9.2,9.3 การคำนวณการเคลื่อนที่ของโต๊ะงานของเครื่องไส  โดยการสอนแบบ

บรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของ
สำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 9  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องไส 

10. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน การคำนวณการเคลื่อนที่ของโต๊ะงานของเครื่องไส   
11. ผู้สอนนำตัวอย่างที่ 9.4 การส่งกำลังเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ของชุดหัวไส ของเครื่องไส  โดยการสอนแบบ

บรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของ
สำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 9  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องไส 

12. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน การส่งกำลังเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ของชุดหัวไส 
13. ผู้สอนนำตัวอย่างที่ 9.5 ระบบการส่งกำลังเคลื่อนที่เพ่ือปรับตำแหน่งแคร่เลื่อนของเครื่องไส  โดยการ

สอนแบบบรรยาย ถาม-ตอบ วิธีการคำนวณ โดยผู้เรียนศึกษาไปพร้อมด้วยหนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือ
กล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์ และสื่อ PowerPoint หน่วยที่ 9  การคำนวณการส่งกำลังเครื่องไส 



 

 
 

14. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาที่เรียน ระบบการส่งกำลังเคลื่อนที่เพ่ือปรับตำแหน่งแคร่เลื่อน
ของชุดหัวไส 
     ขั้นพยายาม (Application) 
      15.  ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังของเครื่องไส  จากหนังสือเรียน
วิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล ของสำนักพิมพ์เอมพันธ์  
     ขั้นสำเร็จผล (Progress) 
     16. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัด โดยให้ผู้เรียนตรวจแบบฝึกหัดของตนเอง หน่วยที่ 9 ระบบส่ง
กำลังของเครื่องไส เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้ เพ่ือให้ผู้เรียนปรับปรุงความรู้และ
ทักษะในการคำนวณ 

 
7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 

1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   
2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง

กำลังด้วยสายพานแบน 
3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 

 8.  หลักฐานการเรียนรู้ 
8.1  หลักฐานความรู้           

 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
วิธีวัดผล 
1.    ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4.    ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
5.    ทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
6. การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
2.   แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 



 

 
 

5.   แบบทดสอบหลังเรียน หน่วยที่ 8 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
6.   แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียนร่วมกัน

ประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2.   สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4.   ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5.   ทดสอบหลังเรียน ใช้เปรียบเทียบกับก่อนเรียน เพ่ือทดสอบนัยสำคัญทางสถิติ  
6.  ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดข้ึนกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 
               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........8...... หน่วยที่ 8 
รหัสวิชา  20102 -2016ชื่อวิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 13 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องไส ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 1.ชนิดของเครื่องไส 

 1.1 เครื่องไสแนวนอน (Shaper) 
 1.2 เครื่องไสแนวตั้ง (Vertical Shaper) 
 1.3 เครื่องไสแคร่ยาว หรือ เครื่องไสโต๊ะงานเคลื่อนที่ (Planer) 
 1.4.เครื่องไสเฟือง (Gear Shaper) 
 1.5.เครื่องไส ซีเอ็นซี  (CNC Shaper)   
2.หลักการส่งกำลังของเครื่องไส 
 2.1 การส่งกำลังเคลื่อนที่ของแคร่เลื่อน 

2.2 การส่งกำลังเคลื่อนที่ของโต๊ะงาน  
 2.3 ระบบส่งกำลังเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ของชุดหัวไส 
3. การคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
  3.1 การคำนวณการเคลื่อนที่ของแคร่เลื่อน 
  3.2 การคำนวณการเคลื่อนที่ของโต๊ะงาน 
  3.3 การส่งกำลังเคลื่อนที่ ขึ้น-ลง ของชุดหัวไส 
  3.4 ระบบการส่งกำลังเคลื่อนที่เพ่ือปรับตำแหน่งแคร่เลื่อนให้ตรงกับตำแหน่งต้องการไส 

    4. สรุปเนื้อหา และคำศัพท์ที่ใช้ในหน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องไส 
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน อุปกรณ์และหลักการส่งกำลังของเครื่องไสตามมาตรฐาน 
2. คำนวณระบบส่งกำลังของเครื่องไสตามหลักการ            
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ระบบส่งกำลังของเครื่องไส 



 

 
 

2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติท่ีดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ขึ้น-ลง  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
2. ลิ่ม สลัก เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่ขึ้น-ลง 
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
3. เพลาที่ส่งกำลังแบบไม่หมุน คือ เพลาข้อใด 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
4. เพลาส่งกำลังที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับเครื่องต้นกำลัง 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
5. ลิ่ม Feather Key มีความหมายตรงกับข้อใด 
ก. ลิ่มเรียว  
ข. ลิ่มที่มีหน้าตัดเท่ากันตลอดความยาว  
ค. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวเล็กกว่าด้านหลัง 
ง. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวใหญ่กว่าด้านหลัง 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งก าลงัแบบใด 

ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง   
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม  
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

2. ล่ิม สลกั เป็นการส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีข้ึน-ลง  
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ช้ินส่วนหมุนไปด้วยกนั 
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

3. เพลาท่ีส่งก าลงัแบบไมห่มนุ คือ เพลาขอ้ใด  
ก. คำน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft)  

4. เพลาส่งก าลงัท่ีติดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัเคร่ืองตน้ก าลงั  
ก. คาน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตับชำฟต์ ( Stub Shaft)  

5. ล่ิม Feather Key มีความหมายตรงกบัขอ้ใด  
ก. ล่ิมเรียว  
ข. ลิ่มทีม่หีน้ำตัดเท่ำกนัตลอดควำมยำว  
ค. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวเลก็กวา่ดา้นหลงั  

ง. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวใหญ่กวา่ดา้นหลงั  



 

 
 

บันทึกหลังการสอน 
1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งที่ ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรียน............คน    

มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน  

 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …............................................................................................ ...... 

 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 

 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 

  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 

  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 

  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 

  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)................................................................................................................ ...... 

 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 

 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .............................................................................................. ........ 

............................................................................................................................. ................................... 

 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 

……………………..…….………………....................................................................................................  

……………........................................................................................................................ ...................... 

 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 

……………........................................................................................................................ ...................... 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 

……….......................................................................................................................... ............................ 

 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 

…………………………………………………………………………………………………………………….. 



 

 
 

 

แผนการจัดการเรียนรู้ หน่วยที่     9 
รหัสวิชา  20102 -2016ชือ่วิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล สอนครั้งที ่ 14 
ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน ทฤษฎี      2   ชม.  

ปฏิบัติ      0   ชม. 
ชื่อเรื่อง/งาน  ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน  

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
 เครื่องเจียระไน มีหลายชนิด เช่น เครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ เครื่องเจียระไนตั้งพื้น เครื่องเจียระไนลับคมตัด
อเนกประสงค์ เครื่องเจียระไนทรงกระบอก เครื่องเจียระในผิวราบ ในการส่งกำลัง จะมีการส่งกำลังจากมอเตอร์
ผ่านแกนเพลาโดยตรง หรือ ด้วยสายพานมายังล้อหินเจียระไน ส่วนเครื่องเจียระไนทรงกระบอก และเครื่อง
เจียระไนราบจะมีการส่งกำลังเคลื่อนที่ของโต๊ะงาน มีการเคลื่อนที่ด้วยมือโดยใช้เฟืองสะพาน และการเคลื่อนที่
อัตโนมัติ ด้วยระบบไฮดรอลิกส์ ในการจัดการเรียนรู้ครั้งนี้จะเรียนรู้ เรื่อง เครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ ตั้งพื้นและลับคม
ตัดอเนกประสงค์   
2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 

มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 
ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด ส่วนประกอบและระบบส่งกำลังของเครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ ตั้งพ้ืนและลับคม
ตัดอเนกประสงค ์  

2. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 
ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพื่อให้มีความรู้และเข้าใจ ส่วนประกอบและระบบส่งกำลังของเครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ ตั้งพื้นและลับคม
ตัดอเนกประสงค ์  

 2.  เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน
ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       

 
 5.  สาระการเรียนรู้ 

1. ส่วนประกอบและการส่งกำลังของเครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะ  
2. ส่วนประกอบและการส่งกำลังของเครื่องเจียระไนแบบตั้งพ้ืน  
3. ส่วนประกอบและการส่งกำลังของเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์  
4. สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน เรื่อง เครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ ตั้งพื้นและลับคมตัดอเนกประสงค์   

6.  กิจกรรมการเรียนรู้     
- ผู้สอนมอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน จำนวน 10 

ข้อ เวลา 10 นาท ี
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน 
1. ผู้สอนใช้คำถามว่าในการลับมีดกลึง ลับดอกสว่านที่เรียนเครื่องมือกลเบื้องต้น เราใช้เครื่องมือกลใดใน

การลับ 



 

 
 

2. ผู้สอนอธิบายเพิ่มเติมว่า เครื่องเจียระไนมีหลายแบบหลายชนิด ผู้สอนนำรูปเครื่องเจียระไน
ทรงกระบอก เครื่องเจียระไนผิวราบ เครื่องเจียระไนชนิดอื่นๆ ให้ผู้เรียนดู พร้อมทั้งอธิบายว่าเครื่องเจียระไน
อะไรบ้าง ใช้ทำงานอะไร เพราะบางชนิดผู้เรียนยังไม่เคยเรียนมาก่อน 

3. ผู้สอนแจ้งว่าการเรียนการสอนครั้งนี้คือ ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน 
4.  ผู้สอนแจ้งจุดประสงค์และวิธีการวัดผลประเมินผลในการเรียนครั้งนี้ โดยใช้สื่อ PowerPoint 
ขั้นสอน/ขั้นให้ประสบการณ์/ขั้นกิจกรรมการเรียนรู้ 

      การจัดการเรียนรู้ ช่วงที่ 1 เรื่อง เครื่องเจียระไนลับคมตัด 
5. ผู้สอน อภิปราย ถาม-ตอบ ว่าเครื่องเจียระไนลับคมตัด ที่ผู้เรียนเคยเรียนมา มีชนิดใดบ้าง จนได้

คำตอบเครื่องเจียระไนตั้งพ้ืน และเครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ ผู้สอนเพ่ิมเติมว่ามีเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์
อีก 

6. ผู้สอนเชื่อมโยงความรู้และประสบการณ์เดิม เกี่ยวกับชนิดและส่วนประกอบของเครื่องเจียระไนลับคม
ตัดชนิดตั้งโต๊ะ และชนิดตั้งพื้น มีหลักการส่งกำลังและมีชิ ้นส่วนอะไรบ้าง ผู้สอนมอบให้ผู ้เรียนช่วยกันตอบ
ส่วนประกอบของเครื่องเจียระไนลับคมตัดชนิดตั้งโต๊ะ และชนิดตั้งพื้น โดยผู้สอนมีรูปเครื่องเจียระไนลับคมตัด 
ชนิดแบบตั้งโต๊ะ และชนิดตั้งพื้น ให้ผู้เรียนดูแล้วถามชื่อชิ้นส่วนทีละชิ้นส่วนโดยสุ่มให้ผู้เรียนตอบทีละคน  

7. ผู้สอน ถาม-ตอบผู้เรียน ว่าเครื่องเจียระไนลับคมตัดชนิดตั้งโต๊ะและชนิดตั้งพ้ืน มีหลักการส่งกำลังแบบ
ใด 

8. ผู้สอนสรุป พร้อม ซักถามผู้เรียน เกี่ยวกับชิ้นส่วนและหลักการทำงานของเครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะและ
แบบตั้งพ้ืน 

9. ผู้สอนนำเสนอรูปส่วนประกอบและหลักการส่งกำลังของเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์ พร้อม
อธิบายถาม-ตอบ ผู้เรียน โดยใช้สื่อ PowerPoint ปะกอบการสอน ผู้เรียนได้ศึกษาจากหนังสือเรียนวิชาระบบส่ง
กำลังหน่วยที่ 10 ประกอบการเรียนรู้ด้วย 

10. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุป ส่วนประกอบและหลักการส่งกำลังของเครื่องเจียระไนลับคมตัด
อเนกประสงค์ 

11. ผู้สอนมอบหมายผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 9 เรื่องการส่งกำลังเครื่องเจียระไนลับคมตัด 
12. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันเฉลยแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 9 เรื่องการส่งกำลังเครื่องเจียระไนลับคมตัด 

เพ่ือเป็นการป้อนข้อมูลสะท้อนกลับเพื่อปรับปรุงการเรียนรู้  
ขั้นสรุป 
13. ผู้สอนและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหา เครื่องเจียระไนลับคมตัดและคำศัพท์ที่ใช้ในการเรียนรู้ หน่วยที่ 

10 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไนลับคมตัด อีกครั้งเพ่ือทบทวนและเสริมในส่วนที่ยังขาด โดยผู้สอนถามนำโดยใช้ 
PowerPoint   

   ขั้นวัดผลและประเมินผล 
14. ผู้สอนประเมินจากการสังเกต ความสนใจของผู้เรียนจากการนำเสนอ การตอบคำถาม 
15. มอบหมายให้ผู้เรียนทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน เฉพาะเครื่อง

เจียระไนลับคมตัด 
16. ผู้สอนประเมินจากการสรุปว่ามีความถูกต้องครอบคลุมครบถ้วนหรือไม่ 
 

7.  สื่อและแหล่งการเรียนรู้ 
1. หนังสือเรียนวิชาระบบส่งกำลังเครื่องมือกล   



 

 
 

2. PowerPoint ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน เรื่อง ชนิดของสายพานและการคำนวณการส่ง
กำลังด้วยสายพานแบน 

3. PowerPoint สรุป ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน 
 8.  หลักฐานการเรียนรู้ 

8.1  หลักฐานความรู้           
 1. บันทึกการสอน  
 2. ใบเช็ครายชื่อ 

8.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน          
 1. แผนจัดการเรียนรู้ 
 2. การตรวจประเมินผลงาน 

9.  การวัดและประเมินผล 
วิธีวัดผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน 
2. สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม 
4. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน เรื่อง เรื่อง ชิ้นส่วนและระบบการส่ง 

กำลังเครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ เครื่องเจียระไนตั้งพ้ืนและเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์   
5. การสังเกตและประเมินผลพฤติกรรมด้านคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ 
เครื่องมือวัดผล 
1. แบบทดสอบก่อนเรียน หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน 
2.   แบบสังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล (ภาคผนวก ข) 
3.   แบบสังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม (ภาคผนวก ค) 
4.    แบบฝึกหัดท้ายหน่วย หน่วยที่ 9 ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน เรื่อง เรื่อง ชิ้นส่วนและระบบการส่ง 

กำลังเครื่องเจียระไนตั้งโต๊ะ เครื่องเจียระไนตั้งพ้ืนและเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์   
5.   แบบประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ โดยผู้สอนและผู้เรียน

ร่วมกันประเมิน  (ภาคผนวก จ) 
เกณฑ์การประเมินผล 
1. ทดสอบก่อนเรียน ไม่มีเกณฑ์การประเมิน ทดสอบเพ่ือไว้เปรียบเทียบกับหลังเรียน 
2. สังเกตพฤติกรรมการปฏิบัติงานรายบุคคล เกณฑ์ผ่าน ต้องไม่มีช่องปรับปรุง 
3. สังเกตพฤติกรรมการเข้าร่วมกิจกรรมกลุ่ม เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
4. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย เกณฑ์ผ่าน ร้อยละ 70 ขึ้นไป 
5. ประเมินคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์ คะแนนขึ้นอยู่กับการประเมินตาม

สภาพจริง เกณฑ์ผ่านร้อยละ 80 ขึ้นไป 
10.  บันทึกผลหลังการจัดการเรียนรู้ 

10.1 ผลการจัดการเรียนรู้ที่เกิดขึ้นกับผู้เรียน 
               
               
               

10.2 ปัญหา อุปสรรคที่พบ 



 

 
 

               
               
               

10.3 การแก้ไขปัญหา 
1) ผลการแก้ไขปัญหาทีส่งผลลัพธ์ที่ดีต่อผู้เรียน 

               
               

2) แนวทางแก้ปัญหาในครั้งต่อไป 
               
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

 

ใบความรู้ ที่........8...... หน่วยที่ 8 
รหัสวิชา  20102 -2016ชือ่วิชา ระบบส่งกำลังเครื่องมือ
กล 

สอนครั้งที ่ 14 

ชื่อหน่วยการเรียนรู้ ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน ทฤษฎี      2   ชม.  
ปฏิบัติ      0   ชม. 

ชื่อเรื่อง.ระบบส่งกำลังเครื่องเจียระไน 
 

1.  ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหน่วยการเรียน 
      1.เครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะ (Bench Grinder) 

1.1 ส่วนประกอบของเครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะ 
1.2 ระบบส่งกำลังของเครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะ 

   2.เครื่องเจียระไนแบบตั้งพ้ืน (Pedestal Grinder)  
2.1 ส่วนประกอบของเครื่องเจียระไนแบบตั้งโต๊ะ 
2.2 ระบบส่งกำลังของเครื่องเจียระไนแบบตั้งพ้ืน 

   3.เครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์ (Universal Cutter Grinder) 
3.1 ส่วนประกอบที่สำคัญของเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์  
3.2 ระบบส่งกำลังของเครื่องเจียระไนลับคมตัดอเนกประสงค์ 

2.  อ้างอิงมาตรฐาน/เชื่อมโยงกลุ่มอาชีพ 
มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ (องคการมหาชน) อาชีพชางปรับประกอบเครื่องจักรผลิตชิ้นสวน 

ยานยนต ระดับ 3 ประกอบดวยหนวยสมรรถนะดังนี้ AMP-ZZZ-3-032ZB ตรวจสอบระบบการทํางานของ
เครื่องจักรตามแผนงานรายวัน/รายเดือน/รายปี 
3.  สมรรถนะประจำหน่วย 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับชนิด ชิ้นส่วน อุปกรณ์และหลักการส่งกำลังของเครื่องไสตามมาตรฐาน 
2. คำนวณระบบส่งกำลังของเครื่องไสตามหลักการ            
3. แสดงพฤติกรรมความมีวินัย ซื่อสัตย์ ความสนใจใฝ่หาความรู้ ความรักสามัคคี  ความกตัญญูกตเวที 

ความมีมนุษยสัมพันธ์ รับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น ความรับผิดชอบ  และกล้าแสดงออก   
4.  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม   

1.  เพ่ือให้มีความรู้และเข้าใจ ระบบส่งกำลังของเครื่องไส 
2.  เพ่ือให้มีทักษะการคำนวณการส่งกำลังของเครื่องไส 
3. เพ่ือให้ผู้เรียนมีคุณธรรม จริยธรรม ค่านิยม และคุณลักษณะอันพึงประสงค์และมีเจตคติที่ดีต่อการเรียน

ระบบส่งกำลังเครื่องมือกลด้วยสายพาน ปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายอย่างถูกต้อง สำเร็จภายในเวลาที่กำหนด       
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

5.  เนื้อหาสาระ   



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 



 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

6.  แบบฝึกหัด/แบบทดสอบ 
จงเลือกคำตอบที่ถูกต้องท่ีสุดเพียงคำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่ขึ้น-ลง  
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นวงกลม  
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
2. ลิ่ม สลัก เป็นการส่งกำลังแบบใด 
ก. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่ขึ้น-ลง 
ข. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกล เคลื่อนที่สลับไป-มา 
ค. ส่งกำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ชิ้นส่วนหมุนไปด้วยกัน 
ง. ส่งกำลังให้ชิ้นส่วนเครื่องมือกลเคลื่อนที่เป็นแนวเส้นตรง 
3. เพลาที่ส่งกำลังแบบไม่หมุน คือ เพลาข้อใด 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
4. เพลาส่งกำลังที่ติดเป็นชิ้นส่วนต่อเนื่องกับเครื่องต้นกำลัง 
ก. คาน หรือ แกน (Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล (Spindle) 
ค. แจ็คชาฟต์ (Jack Shaft)  
ง. สตับชาฟต์ (Stub Shaft)  
5. ลิ่ม Feather Key มีความหมายตรงกับข้อใด 
ก. ลิ่มเรียว  
ข. ลิ่มที่มีหน้าตัดเท่ากันตลอดความยาว  
ค. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวเล็กกว่าด้านหลัง 
ง. ลิ่มที่มีขนาดหน้าตัดด้านหัวใหญ่กว่าด้านหลัง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

7.  เอกสารอ้างอิง (ขึ้นหน้าใหม่) 
20102-2016      วิชา  ระบบส่งกำลังเครื่องมือกล 

8.  ภาคผนวก (เฉลยแบบฝึกหัด เฉลยแบบทดสอบ ฯ) 
 

 
 
 
 

จงเลือกค ำตอบทีถู่กต้องทีสุ่ดเพยีงค ำตอบเดียว  
1. เพลา เป็นการส่งก าลงัแบบใด 

ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีข้ึน-ลง   
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนทีเ่ป็นวงกลม  
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

2. ล่ิม สลกั เป็นการส่งก าลงัแบบใด  
ก. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีข้ึน-ลง  
ข. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกล เคล่ือนท่ีสลบัไป-มา  
ค. ส่งก ำลังโดยใช้อุปกรณ์ช่วยขัดให้ช้ินส่วนหมุนไปด้วยกนั 
ง. ส่งก าลงัให้ช้ินส่วนเคร่ืองมือกลเคล่ือนท่ีเป็นแนวเสน้ตรง 

3. เพลาท่ีส่งก าลงัแบบไมห่มนุ คือ เพลาขอ้ใด  
ก. คำน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตบัชาฟต ์( Stub Shaft)  

4. เพลาส่งก าลงัท่ีติดเป็นช้ินส่วนต่อเน่ืองกบัเคร่ืองตน้ก าลงั  
ก. คาน หรือ แกน ( Axle) 
ข. เพลาสปินเดิล ( Spindle) 
ค. แจค็ชาฟต ์(Jack Shaft)  
ง. สตับชำฟต์ ( Stub Shaft)  

5. ล่ิม Feather Key มีความหมายตรงกบัขอ้ใด  
ก. ล่ิมเรียว  
ข. ลิ่มทีม่หีน้ำตัดเท่ำกนัตลอดควำมยำว  
ค. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวเลก็กวา่ดา้นหลงั  

ง. ล่ิมท่ีมีขนาดหน้าตดัดา้นหัวใหญ่กวา่ดา้นหลงั  



 

 
 

 
บันทึกหลังการสอน 

1. ผลการจัดการเรียนรู้ตามแผนการสอน 
 1.1 วัน เดือน ปี ................สอนครั้งที่ ...1/18.... สาขา/ชั้นปี.....................จำนวนผู้เรียน............คน    
มาเรียนปกติ...........คน ขาดเรียน............คน ลาป่วย............คน ลากิจ...........คน มาสาย...........คน  
 1.2 หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ :  …............................................................................................ ...... 
 ❑ สอนครบตามหัวข้อเรื่องในแผนฯ  ❑ สอนไม่ครบเนื่องจาก.................................................... 
 1.3  กิจกรรม/วิธีการสอน 
  ❑ ครูแนะนำและบอกจุดประสงค์     ❑ ครูอธิบาย/ถาม-ตอบ/สาธิต/. 
  ❑ ทำแบบทดสอบก่อนเรียน    ❑ ทำแบบทดสอบหลังเรียน 
  ❑ ทำแบบฝึกหัด/โจทย์ปัญหา     ❑ ทำใบกิจกรรม/ใบงาน 
  ❑ อ่ืน ๆ (ระบุ)................................................................................................................ ...... 
 1.4 สื่อการเรียนรู้/แหล่งการเรียนรู้ :…………………………………............................................... 

2. ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน/ผลการสอนของครู/ปัญหาที่พบ 
 2.1 การวัดผลและประเมินผล/ผลการเรียนรู้ของผู้เรียน : …………………………..………………… 
…………………………………………………………………………………………………………………….. 
 2.2 สมรรถนะที่ผู้เรียนได้รับ : .............................................................................................. ........ 
............................................................................................................................. ................................... 
 2.3 สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม และค่านิยม : …………………………………………..….……… 
……………........................................................................................................................ ...................... 
 2.4 ผลการสอนของครู : ……………………………………………………………………………….. 
……………………..…….………………....................................................................................................  
……………........................................................................................................................ ...................... 
 2.5 ปัญหาที่นำไปสู่การวิจัย :………………………………………………………………………….. 
……………........................................................................................................................ ...................... 

3. แนวทางการพัฒนาคุณภาพการสอน 
 3.1 ผลการใช้และปรับปรุงแผนการสอนครั้งนี้ : ………………………………………………………. 
……….......................................................................................................................... ............................ 
 3.2 แนวทางพัฒนาคุณภาพวิธีสอน/สื่อ/การวัดผล/เอกสารช่วยสอน : ………………………………. 
…………………………………………………………………………………………………………………….. 


