
บันทึกหลังการจัดการเรียนรู ้
รหัสวิชา 2567-30143-2004 รายวิชา งานระบบควบคุมในยานยนตไ์ฟฟ้า 

เทคนิคยานยนตไ์ฟฟ้า เทคนิคยานยนต์ไฟฟ้า/1 2568 (สยฟ2/1 )  
ครูผูส้อน นายวรินทร สายสกล จำนวน  

วันท่ี 8 มิถุนายน 2569 สัปดาห์ที่ 4 จำนวน 7 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 
1. **ความรู้พื้นฐานระบบควบคมุในยานยนตไ์ฟฟ้า** 
ความหมาย หน้าที่ และความสำคญัของระบบควบคุม รวมถึงความสัมพันธ์ระหว่างระบบควบคุมกับระบบขับเคลื่อนและระบบ
ไฟฟ้าของยานยนต์ไฟฟ้า 
 
2. **โครงสร้างระบบควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า** 
ศึกษาองค์ประกอบของระบบควบคุม เช่น Electronic Control Unit (ECU), Vehicle Control Unit (VCU), Motor 
Control Unit (MCU) และอุปกรณ์รับ–ส่งสัญญาณต่าง ๆ 
 
3. **ระบบควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า** 
หลักการควบคมุความเร็ว แรงบิด และทิศทางการหมุนของมอเตอร์ รวมถึงการทำงานร่วมกันระหว่างมอเตอร์ อินเวอรเ์ตอร์ 
และชุดควบคมุ 
 
4. **ระบบควบคุมแบตเตอรี่ (BMS)** 
หน้าท่ีของ BMS ในการตรวจสอบแรงดัน กระแส อุณหภูมิ ระดับประจุ และการป้องกันแบตเตอรี่จากสภาวะผิดปกติ 
 
5. **ระบบควบคุมการชารจ์** 
หลักการควบคมุกระบวนการชารจ์ การสื่อสารระหว่างรถกับเครื่องชาร์จ และการควบคุมเพื่อความปลอดภัยของระบบ
แบตเตอรี ่
 
6. **ระบบรับสญัญาณจากเซนเซอร์** 
การทำงานของเซนเซอร์ที่เกี่ยวข้อง เช่น เซนเซอร์ตำแหน่งคันเร่ง เซนเซอร์ความเร็ว เซนเซอร์อณุหภูม ิและเซนเซอร์กระแส 
 
7. **ระบบสื่อสารข้อมูลภายในรถยนต์ไฟฟ้า** 
หลักการทำงานของเครือข่ายสื่อสาร เช่น CAN Bus และการแลกเปลี่ยนข้อมูลระหว่าง ECU, VCU, BMS และชุดควบคุมต่าง 
ๆ 
 
8. **ระบบควบคุมการเบรกและการชาร์จกลบั** 
หลักการทำงานของ Regenerative Braking และการควบคุมการนำพลังงานจากการเบรกกลับไปเก็บในแบตเตอรี ่
 
9. **ระบบควบคุมความปลอดภยั** 



การตรวจสอบและควบคุมความผดิปกติ เช่น กระแสเกิน แรงดันผิดปกติ อุณหภมูิสูง และการรั่วไหลของไฟฟ้า รวมถึงการตัด
การทำงานของระบบเมื่อเกดิเหตุผดิปกต ิ
 
10. **การตรวจสอบและวิเคราะห์ระบบควบคมุ** 
การใช้เครื่องมือวัดและเครื่องมือวิเคราะห์ปัญหา การอ่านรหสัขัดข้อง (DTC) การตรวจสอบสัญญาณ และการวเิคราะห์อาการ
ผิดปกติของระบบควบคุม 
 
11. **การบำรุงรักษาระบบควบคมุ** 
การตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ เซนเซอร์ และชุดควบคุม ตลอดจนการปฏิบัติงานตามคู่มือผูผ้ลิตและมาตรฐานความปลอดภยั 
 
12. **การปฏิบัติงานระบบควบคมุยานยนตไ์ฟฟ้า** 
ฝึกปฏิบัติการตรวจสอบสัญญาณ การอ่านข้อมูลจากระบบ การวิเคราะห์ความผดิปกติ และการแกไ้ขปัญหาเบื้องต้นอย่างเป็น
ขั้นตอนและปลอดภยั 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

ปัญหา/อุปสรรค  
1. ผู้เรียนมีพื้นฐานด้านไฟฟ้า อิเลก็ทรอนิกส์ และการอ่านวงจรไฟฟ้าแตกต่างกัน ทำให้การเรียนรูร้ะบบควบคุมมีความ
แตกต่างกัน 
 
2. ระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้ามีองค์ประกอบและการทำงานท่ีซบัซ้อน เช่น VCU, ECU, BMS, MCU และระบบสื่อสาร 
CAN Bus ทำให้ผู้เรียนบางส่วนเขา้ใจได้ยาก 
 
3. ผู้เรียนยังขาดทักษะในการใช้เครื่องมือวิเคราะห์ปัญหาและการอ่านข้อมูลจากระบบควบคุม รวมถึงการอ่านรหสัขัดข้อง 
(DTC) 
 
4. ชุดฝึกยานยนตไ์ฟฟ้า เครื่องมือวิเคราะห์ และอุปกรณส์ำหรับการฝึกปฏิบัตมิีจำนวนจำกดั ทำให้ไมส่ามารถจัดกิจกรรม
ปฏิบัติให้ผูเ้รียนทุกคนได้พร้อมกัน 
 
5. การวิเคราะห์ความผิดปกติของระบบควบคมุจำเป็นต้องอาศัยการฝึกปฏิบตัิและสถานการณ์จำลองหลายรูปแบบ แต่เวลาใน
การจัดการเรยีนรู้มจีำกัด 
 



6. ผู้เรียนบางส่วนยังไมม่ั่นใจในการวิเคราะห์สญัญาณจากเซนเซอร์และการสื่อสารระหว่างชุดควบคุมตา่ง ๆ จึงต้องได้รับ
คำแนะนำและการฝึกซ้ำอย่างต่อเนื่อง 

 

แนวทางการแก้ไขและปรับปรุง  
1. ทบทวนความรู้พื้นฐานด้านไฟฟา้ อิเล็กทรอนิกส์ และการอ่านวงจรไฟฟ้า เพื่อปรับพื้นฐานของผู้เรียนก่อนเรียนระบบ
ควบคุมที่มีความซบัซ้อน 
 
2. ใช้แผนผังการทำงาน ภาพประกอบ สื่อวิดีโอ และสถานการณ์จำลอง เพื่อช่วยให้ผู้เรียนเห็นความสมัพันธ์ระหว่าง VCU, 
ECU, BMS, MCU และอุปกรณ์ตา่ง ๆ ได้ชัดเจนยิ่งข้ึน 
 
3. จัดกิจกรรมการเรียนรูจ้ากง่ายไปยาก เริ่มจากการตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ และเซนเซอร์ ก่อนพัฒนาไปสู่การอ่านข้อมูลและ
วิเคราะหร์หสัขัดข้อง (DTC) 
 
4. แบ่งผู้เรียนเป็นกลุ่มย่อยและจัดการฝึกปฏิบัติแบบหมุนเวียนฐาน เพื่อให้ผู้เรียนได้ใช้เครื่องมือวิเคราะห์และชุดฝึกอย่างท่ัวถึง 
 
5. จัดทำใบงานและแบบฝึกปฏิบัตทิี่มีขั้นตอนอย่างเป็นระบบ พร้อมตัวอย่างค่าการวัดและแนวทางวิเคราะห์ เพื่อช่วยให้ผูเ้รียน
สามารถปฏิบัติงานไดด้้วยตนเอง 
 
6. เพิ่มการฝึกใช้เครื่องมือวิเคราะห์ เช่น มัลติมเิตอร์และเครื่องมือสแกน เพื่อพัฒนาทักษะการตรวจสอบสัญญาณ เซนเซอร์ 
และระบบสื่อสาร CAN Bus 
 
7. เน้นย้ำขั้นตอนความปลอดภัยในการปฏิบัติงานกับยานยนตไ์ฟฟ้า โดยเฉพาะการทำงานท่ีเกี่ยวข้องกับระบบไฟฟ้าแรงดันสูง 
และให้นักเรียนปฏิบตัิตามขั้นตอนอย่างเคร่งครัด 
 
8. ประเมินผลทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติอย่างต่อเนื่อง พร้อมให้คำแนะนำรายบคุคลและนำผลการประเมินมาปรบัปรุง
กิจกรรมการเรียนรู้ใหเ้หมาะสมกบัระดับความสามารถของผูเ้รียน 
ผู้เรยีนมีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับโครงสร้าง หน้าที่ และหลักการทำงานของระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า เช่น ECU, 
VCU, MCU และ BMS 
ผู้เรยีนสามารถตรวจสอบระบบควบคุม เซนเซอร์ สายไฟ ขั้วต่อ และระบบสื่อสารข้อมลูเบื้องต้นได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอน 
ผู้เรยีนสามารถใช้เครื่องมือวัดและเครื่องมือวิเคราะห์เพื่อค้นหาสาเหตุของความผิดปกติของระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า
เบื้องต้นได ้
ผู้เรยีนสามารถปฏบิัติงานโดยคำนงึถึงความปลอดภัย มีวินัย ความรบัผิดชอบ และทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ 
 
ตัวช้ีวัดเชิงปริมาณ 
 
ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถผ่านเกณฑ์การประเมินด้านความรู้เกี่ยวกับระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า 
ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถปฏิบัติการตรวจสอบระบบควบคุมและใช้เครื่องมือวัดได้ตามขั้นตอน 



ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถอ่านและวเิคราะห์ข้อมูลหรือรหัสขัดข้อง (DTC) เบื้องต้นได ้
 
ตัวช้ีวัดเชิงคุณภาพ 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงความรูภ้าคทฤษฎีกับการปฏิบตัิงานจริง และสามารถวิเคราะห์ปญัหาระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า
อย่างเป็นข้ันตอนได ้
ผู้เรยีนมีความตระหนักด้านความปลอดภัยในการปฏิบตัิงาน มีวินัย ความรับผิดชอบ และใช้เครื่องมือและอุปกรณ์อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 

 

ผลการจัดการเรยีนรู้  
1. ผู้เรียนมีความรูแ้ละความเข้าใจเกี่ยวกับโครงสร้าง หน้าที่ และหลกัการทำงานของระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า ได้แก่ 
ECU, VCU, MCU และ BMS ได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. ผู้เรียนสามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างเซนเซอร์ ชุดควบคุม มอเตอรไ์ฟฟ้า แบตเตอรี่ และระบบสื่อสารข้อมูลภายใน
ยานยนตไ์ฟฟ้าได ้
 
3. ผู้เรียนสามารถตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ และอุปกรณร์ับสญัญาณเบื้องต้น พร้อมใช้มัลตมิิเตอร์และเครื่องมือวิเคราะห์ได้ตาม
ขั้นตอน 
 
4. ผู้เรียนสามารถอ่านข้อมูลจากระบบและวเิคราะห์รหสัขัดข้อง (DTC) เบื้องต้น เพื่อระบุแนวทางในการตรวจสอบและแก้ไข
ปัญหาได ้
 
5. ผู้เรียนสามารถเชื่อมโยงความรูภ้าคทฤษฎีกับการปฏิบัติงานจริง และวิเคราะหค์วามผดิปกติของระบบควบคุมอย่างเป็น
ขั้นตอนได ้
 
6. ผู้เรียนมีความตระหนักและปฏบิัติตามหลักความปลอดภัยในการทำงานกับยานยนต์ไฟฟ้า โดยเฉพาะระบบไฟฟ้าแรงดันสูง 
รวมทั้งมีวินัยและความรับผดิชอบในการปฏิบัติงาน 
 
7. ผู้เรียนสามารถทำงานร่วมกับผูอ้ื่น แบ่งหน้าท่ีและแลกเปลี่ยนความคิดเห็นในการแก้ไขปญัหาจากกจิกรรมการเรียนรูไ้ด้ 
 
8. ผลการประเมินโดยรวมพบว่า ผู้เรยีนส่วนใหญส่ามารถผา่นเกณฑ์ด้านความรู้และทักษะปฏิบตัิตามเป้าหมายที่กำหนด และ
สามารถนำความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการปฏิบัติงานด้านระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้าได้ 

 

วันท่ี 9 มิถุนายน 2569 สัปดาห์ที่ 4 จำนวน 7 คน  
 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ/การอบรม/ให้คำปรึกษา/บันทึกการสอน : 



1. **ความรู้พื้นฐานระบบควบคมุในยานยนตไ์ฟฟ้า** 
ความหมาย หน้าที่ และความสำคญัของระบบควบคุม รวมถึงความสัมพันธ์ระหว่างระบบควบคุมกับระบบขับเคลื่อนและระบบ
ไฟฟ้าของยานยนต์ไฟฟ้า 
 
2. **โครงสร้างระบบควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า** 
ศึกษาองค์ประกอบของระบบควบคุม เช่น Electronic Control Unit (ECU), Vehicle Control Unit (VCU), Motor 
Control Unit (MCU) และอุปกรณ์รับ–ส่งสัญญาณต่าง ๆ 
 
3. **ระบบควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า** 
หลักการควบคมุความเร็ว แรงบิด และทิศทางการหมุนของมอเตอร์ รวมถึงการทำงานร่วมกันระหว่างมอเตอร์ อินเวอรเ์ตอร์ 
และชุดควบคมุ 
 
4. **ระบบควบคุมแบตเตอรี่ (BMS)** 
หน้าท่ีของ BMS ในการตรวจสอบแรงดัน กระแส อุณหภูมิ ระดับประจุ และการป้องกันแบตเตอรี่จากสภาวะผิดปกติ 
 
5. **ระบบควบคุมการชารจ์** 
หลักการควบคมุกระบวนการชารจ์ การสื่อสารระหว่างรถกับเครื่องชาร์จ และการควบคุมเพื่อความปลอดภัยของระบบ
แบตเตอรี ่
 
6. **ระบบรับสญัญาณจากเซนเซอร์** 
การทำงานของเซนเซอร์ที่เกี่ยวข้อง เช่น เซนเซอร์ตำแหน่งคันเร่ง เซนเซอร์ความเร็ว เซนเซอร์อณุหภูม ิและเซนเซอร์กระแส 
 
7. **ระบบสื่อสารข้อมูลภายในรถยนต์ไฟฟ้า** 
หลักการทำงานของเครือข่ายสื่อสาร เช่น CAN Bus และการแลกเปลี่ยนข้อมูลระหว่าง ECU, VCU, BMS และชุดควบคุมต่าง 
ๆ 
 
8. **ระบบควบคุมการเบรกและการชาร์จกลบั** 
หลักการทำงานของ Regenerative Braking และการควบคุมการนำพลังงานจากการเบรกกลับไปเก็บในแบตเตอรี ่
 
9. **ระบบควบคุมความปลอดภยั** 
การตรวจสอบและควบคุมความผดิปกติ เช่น กระแสเกิน แรงดันผิดปกติ อุณหภมูิสูง และการรั่วไหลของไฟฟ้า รวมถึงการตัด
การทำงานของระบบเมื่อเกดิเหตุผดิปกต ิ
 
10. **การตรวจสอบและวิเคราะห์ระบบควบคมุ** 
การใช้เครื่องมือวัดและเครื่องมือวิเคราะห์ปัญหา การอ่านรหสัขัดข้อง (DTC) การตรวจสอบสัญญาณ และการวเิคราะห์อาการ
ผิดปกติของระบบควบคุม 
 



11. **การบำรุงรักษาระบบควบคมุ** 
การตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ เซนเซอร์ และชุดควบคุม ตลอดจนการปฏิบัติงานตามคู่มือผูผ้ลิตและมาตรฐานความปลอดภยั 
 
12. **การปฏิบัติงานระบบควบคมุยานยนตไ์ฟฟ้า** 
ฝึกปฏิบัติการตรวจสอบสัญญาณ การอ่านข้อมูลจากระบบ การวิเคราะห์ความผดิปกติ และการแกไ้ขปัญหาเบื้องต้นอย่างเป็น
ขั้นตอนและปลอดภยั 

 

รายละเอียด/กิจกรรม 
1. ครูแนะนำและบอกจุดประสงค ์
2. ครูอธิบายความหมายของตัวแทน 
3. ทำแบบฝึกหัดท้ายหน่วย 

 

 
 

ปัญหา/อุปสรรค  
1. ผู้เรียนมีพื้นฐานด้านไฟฟ้า อิเลก็ทรอนิกส์ และการอ่านวงจรไฟฟ้าแตกต่างกัน ทำให้การเรียนรูร้ะบบควบคุมมีความ
แตกต่างกัน 
 
2. ระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้ามีองค์ประกอบและการทำงานท่ีซบัซ้อน เช่น VCU, ECU, BMS, MCU และระบบสื่อสาร 
CAN Bus ทำให้ผู้เรียนบางส่วนเขา้ใจได้ยาก 
 
3. ผู้เรียนยังขาดทักษะในการใช้เครื่องมือวิเคราะห์ปัญหาและการอ่านข้อมูลจากระบบควบคุม รวมถึงการอ่านรหสัขัดข้อง 
(DTC) 
 
4. ชุดฝึกยานยนตไ์ฟฟ้า เครื่องมือวิเคราะห์ และอุปกรณส์ำหรับการฝึกปฏิบัตมิีจำนวนจำกดั ทำให้ไมส่ามารถจัดกิจกรรม
ปฏิบัติให้ผูเ้รียนทุกคนได้พร้อมกัน 
 
5. การวิเคราะห์ความผิดปกติของระบบควบคมุจำเป็นต้องอาศัยการฝึกปฏิบตัิและสถานการณ์จำลองหลายรูปแบบ แต่เวลาใน
การจัดการเรยีนรู้มจีำกัด 
 
6. ผู้เรียนบางส่วนยังไมม่ั่นใจในการวิเคราะห์สญัญาณจากเซนเซอร์และการสื่อสารระหว่างชุดควบคุมตา่ง ๆ จึงต้องได้รับ
คำแนะนำและการฝึกซ้ำอย่างต่อเนื่อง 

 

แนวทางการแก้ไขและปรับปรุง  
1. ทบทวนความรู้พื้นฐานด้านไฟฟา้ อิเล็กทรอนิกส์ และการอ่านวงจรไฟฟ้า เพื่อปรับพื้นฐานของผู้เรียนก่อนเรียนระบบ
ควบคุมที่มีความซบัซ้อน 
 



2. ใช้แผนผังการทำงาน ภาพประกอบ สื่อวิดีโอ และสถานการณ์จำลอง เพื่อช่วยให้ผู้เรียนเห็นความสมัพันธ์ระหว่าง VCU, 
ECU, BMS, MCU และอุปกรณ์ตา่ง ๆ ได้ชัดเจนยิ่งข้ึน 
 
3. จัดกิจกรรมการเรียนรูจ้ากง่ายไปยาก เริ่มจากการตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ และเซนเซอร์ ก่อนพัฒนาไปสู่การอ่านข้อมูลและ
วิเคราะหร์หสัขัดข้อง (DTC) 
 
4. แบ่งผู้เรียนเป็นกลุ่มย่อยและจัดการฝึกปฏิบัติแบบหมุนเวียนฐาน เพื่อให้ผู้เรียนได้ใช้เครื่องมือวิเคราะห์และชุดฝึกอย่างท่ัวถึง 
 
5. จัดทำใบงานและแบบฝึกปฏิบัตทิี่มีขั้นตอนอย่างเป็นระบบ พร้อมตัวอย่างค่าการวัดและแนวทางวิเคราะห์ เพื่อช่วยให้ผูเ้รียน
สามารถปฏิบัติงานไดด้้วยตนเอง 
 
6. เพิ่มการฝึกใช้เครื่องมือวิเคราะห์ เช่น มัลติมเิตอร์และเครื่องมือสแกน เพื่อพัฒนาทักษะการตรวจสอบสัญญาณ เซนเซอร์ 
และระบบสื่อสาร CAN Bus 
 
7. เน้นย้ำขั้นตอนความปลอดภัยในการปฏิบัติงานกับยานยนตไ์ฟฟ้า โดยเฉพาะการทำงานท่ีเกี่ยวข้องกับระบบไฟฟ้าแรงดันสูง 
และให้นักเรียนปฏิบตัิตามขั้นตอนอย่างเคร่งครัด 
 
8. ประเมินผลทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติอย่างต่อเนื่อง พร้อมให้คำแนะนำรายบคุคลและนำผลการประเมินมาปรบัปรุง
กิจกรรมการเรียนรู้ใหเ้หมาะสมกบัระดับความสามารถของผูเ้รียน 
ผู้เรยีนมีความรู้และความเข้าใจเกีย่วกับโครงสร้าง หน้าที่ และหลักการทำงานของระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า เช่น ECU, 
VCU, MCU และ BMS 
ผู้เรยีนสามารถตรวจสอบระบบควบคุม เซนเซอร์ สายไฟ ขั้วต่อ และระบบสื่อสารข้อมลูเบื้องต้นได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอน 
ผู้เรยีนสามารถใช้เครื่องมือวัดและเครื่องมือวิเคราะห์เพื่อค้นหาสาเหตุของความผิดปกติของระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า
เบื้องต้นได ้
ผู้เรยีนสามารถปฏบิัติงานโดยคำนงึถึงความปลอดภัย มีวินัย ความรบัผิดชอบ และทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ 
 
ตัวช้ีวัดเชิงปริมาณ 
 
ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถผ่านเกณฑ์การประเมินด้านความรู้เกี่ยวกับระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า 
ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถปฏิบัติการตรวจสอบระบบควบคุมและใช้เครื่องมือวัดได้ตามขั้นตอน 
ผู้เรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 สามารถอ่านและวเิคราะห์ข้อมูลหรือรหัสขัดข้อง (DTC) เบื้องต้นได ้
 
ตัวช้ีวัดเชิงคุณภาพ 
 
ผู้เรยีนสามารถเช่ือมโยงความรูภ้าคทฤษฎีกับการปฏิบตัิงานจริง และสามารถวิเคราะห์ปญัหาระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า
อย่างเป็นข้ันตอนได ้



ผู้เรยีนมีความตระหนักด้านความปลอดภัยในการปฏิบตัิงาน มีวินัย ความรับผิดชอบ และใช้เครื่องมือและอุปกรณ์อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 

 

ผลการจัดการเรยีนรู้  
1. ผู้เรียนมีความรูแ้ละความเข้าใจเกี่ยวกับโครงสร้าง หน้าที่ และหลกัการทำงานของระบบควบคุมในยานยนต์ไฟฟ้า ได้แก่ 
ECU, VCU, MCU และ BMS ได้ถกูต้องมากขึ้น 
 
2. ผู้เรียนสามารถอธิบายความสัมพันธ์ระหว่างเซนเซอร์ ชุดควบคุม มอเตอรไ์ฟฟ้า แบตเตอรี่ และระบบสื่อสารข้อมูลภายใน
ยานยนตไ์ฟฟ้าได ้
 
3. ผู้เรียนสามารถตรวจสอบสายไฟ ขั้วต่อ และอุปกรณร์ับสญัญาณเบื้องต้น พร้อมใช้มัลตมิิเตอร์และเครื่องมือวิเคราะห์ได้ตาม
ขั้นตอน 
 
4. ผู้เรียนสามารถอ่านข้อมูลจากระบบและวเิคราะห์รหสัขัดข้อง (DTC) เบื้องต้น เพื่อระบุแนวทางในการตรวจสอบและแก้ไข
ปัญหาได ้
 
5. ผู้เรียนสามารถเชื่อมโยงความรูภ้าคทฤษฎีกับการปฏิบัติงานจริง และวิเคราะหค์วามผดิปกติของระบบควบคุมอย่างเป็น
ขั้นตอนได ้
 
6. ผู้เรียนมีความตระหนักและปฏบิัติตามหลักความปลอดภัยในการทำงานกับยานยนต์ไฟฟ้า โดยเฉพาะระบบไฟฟ้าแรงดันสูง 
รวมทั้งมีวินัยและความรับผดิชอบในการปฏิบัติงาน 
 
7. ผู้เรียนสามารถทำงานร่วมกับผูอ้ื่น แบ่งหน้าท่ีและแลกเปลี่ยนความคิดเห็นในการแก้ไขปญัหาจากกจิกรรมการเรียนรูไ้ด้ 
 
8. ผลการประเมินโดยรวมพบว่า ผู้เรยีนส่วนใหญส่ามารถผา่นเกณฑ์ด้านความรู้และทักษะปฏิบตัิตามเป้าหมายที่กำหนด และ
สามารถนำความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการปฏิบัติงานด้านระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้าได้ 

 

 
 
 
 

ลงช่ือ...................................................................................................ครูผูส้อน 
( นายวรินทร สายสกล )  

 25 กันยายน 2569  
 



ลงช่ือ...................................................................................................หัวหน้าแผนก 
( ....................................................... ) 

................................................................................................... 
 

...................................................................................................รองผูอ้ำนวยการฝ่ายวิชาการ 
( นายประพฤติ พฤศชนะ )  

................................................................................................... 
 

...................................................................................................ผู้อำนวยการวิทยาลยัเทคนิคบางสะพาน 
( นายนิมิตร ศรียาภยั )  

................................................................................................... 

 


